ELEKTROMATEN® KE

Napedy tancuchowe

do bram rolowanych, krat rolowanych, bram podnoszonych
Przy napedzaniu bram, ktore musza by¢ zabezpieczone przed
opadnieciem, konieczny jest odrebny mechanizm chwytajacy

KE 9.24 - KE 120.24 2.011

Zdawczy moment obrotowy: 90-1200 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 24 min-'

KE 9.60 FU - KE 120.30 FU 2.031

Zdawczy moment obrotowy: 90-1200 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 5-80 min-'

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Ha) 2 . 0 0 0






ELEKTROMATEN® KE Typoszereg SG50
KE 9.24

Typoszereg SG85
KE 20.24 - KE 40.24

Do napedzania bram Typoszereg SG115
rolowanych i krat rolowanych KE 60.24-KE 120.24

Napedy ELEKTROMATEN KE sa specjalnymi napedami do bram
przemystowych. Napedzanie watu bramy odbywa sie za posrednictwem
przektadni tancuchowej. W przypadku ciezardw, ktore musza by¢ zabezpi-
eczone przed opadnieciem, konieczny jest odrebne urzadzenie chwytajace.
Napedy ELEKTROMATEN KE sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej, zmiennego watu napedzanego do napedu lewo-
stronnego lub prawostronnego, urzadzenia do awaryjnego uruchamiania
recznego, zintegrowanego wytacznika krancowego i silnika elektrycznego.

Strona napedzana:

Zmienny wat napedzany pozwala na tatwa zamiane napedzania
lewostronnego na prawostronne.

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

._LO Awaryjne uruchamianie reczne Wykonania specjalne

B Awaryjna korba reczna NHK @ m Podwyzszona ilos¢ zataczen na godzine
B Szybki tancuch SK (KE 9.24) ®  m Wyzszy stopien ochrony
B Awaryjny tafcuch reczny KNH (:KE 20.24) &  ® Inne napiecia, czestotliwosci
(2) W Zabezpieczenie przeciwwybuchowe wg
? Wytaczniki krancowe ATEX (strona 6.021)
c . B KE-ELEKTROMATEN ze zintegrowanym
Krzywkowy wytacznik krancowy NES o przemiennikiem czgstotliwoé?:i (strona 2.031)

M 2 robocze, 2 awaryjne,

2 dodatkowe wytaczniki krancowe Sterownik bramy

ﬂ Cyfrowy wytacznik krancowy DES 5 MW Podtaczenie przez charakterystyczne

- Elektronic;ny czujn.ik po{ozgnia, bez . ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest
koniecznosci pozycjonowania przy zaniku tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA

®

(4 napigcia M Napiecie sterownicze: 24V
E B Czestotliwos¢ robocza: 50 / 60 Hz
B Napiecie zasilania:
| Katownik mocujacy 1N~230V, 3~230V, 3N~400V, 3~400V
(mocowanie standardowe)
(5] H Konsola [jal§o osprzet lub montowana Aktualne typy i wersje sterownikéw do bram
I! bezposrednio na napedzie firmy GfA opisano szczeg6towo w rozdziale 8.
ELEKTROMATEN]

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gc) 2 . 0 1 1



1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN KE 9.24 KE 9.24 WS KE 20.24 KE 30.24 \
Typoszereg (5050 =D socs) (so65)
Zdawczy moment obrotowy Nm 90 90 200 300
Zdawcza predkosc obrotowa min-' 24 24 24 24
@ watu zdawczego mm 25 25 40 40
Fpreemamdem crtotwege Mt 4212 - . i
Moc silnika kW 0,37 0,45 0,40 0,85
Napiecie robocze v 3~230/ 400 1N~230 3~230/ 400 3~230/ 400
Czestotliwos¢ robocza Hz 50 50 50 50
Prad roboczy 2 A 2,1/1,2 3,9 3,1/1,8 4,4/2,6
Maks. liczba zataczen na godzine * 12 12 16 14
Zakres wytacznika krancowego “ 20 (40) 20 (40) 20 (40, 60, 110) 20 (40, 60, 110)
Maks. sitaw trybie awaryjnym NHK/ SK lub KNH® N 62 /165 62 /165 168 /187 212/105
Ciezar napedu kg 13 15 24 26
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.051 9.051 9.055 9.055
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000577 50000852 50000579 50000579

kNr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10002208 10002268 10002232 10002233 )

(ELEKTROMATEN KE 40.24 KE 60.24 KE 80.24 KE 120.24 \
Typoszereg (506 sotts. so1ts. (so115)
Zdawczy moment obrotowy Nm 400 600 800 1200
Zdawcza predkosc obrotowa min-' 24 24 24 24
@ watu zdawczego mm 40 55 55 55
:‘:i:’:;"’::nr::('::: :zbers"t:’t':l';z;‘:{ 2M min 42/42 42/42 42/42 34/ 24
Moc silnika kW 1,10 1,50 2,00 3,00
Napiecie robocze v 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400
Czestotliwos¢ robocza Hz 50 50 50 50
Prad roboczy ? A 52/3,0 6,7/3,9 8,1/4,7 11,9/6,9
Maks. liczba zataczen na godzine 3 12 14 12 10
Zakres wytacznika krancowego “ 20 (40, 60, 110) 20 (60, 110) 20 (60, 110) 20 (60, 110)
Maks. sitaw trybie awaryjnym NHK / SK lub KNH® N 255/126 193 /156 302/ 244 234 /189
Ciezar napedu kg 28 47 49 57
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.055 9.056 9.056 9.056
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000579 50000796 50000822 50000797

kNr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10002234 10002538 10002539 10002570 )

0golnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65 (w wersji z nawrotnym sterownikiem stycznikowym WS900: tylko IP54), Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C),

Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)

1 Przy pracy z przemiennikiem czestotliwosci zalecamy GfA FU-ELEKTROMATEN w wykonaniu specjalnym, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz, patrz 3.6 i 3.7 - 2 Prad
roboczy podczas rozruchu moze krotkotrwale wzrosnac 4-krotnie, patrz 3.6 3.7 - 3 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowa¢ maksymalna

ilos¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 3.2 - 4 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 5 Patrz 3.4

2.012

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gc)



2. Tabele sity ciqgu e dla Bramy rolowane

(ELEKTROMATEN

KE 9.24 / KE 9.24 WS

KE 20.24

KE 30.24

KE 40.24

KE 60.24

KE 80.24

KE 120.24

&

Rura nawojowa Naped tancuchowy Naped tancuchowy Naped tancuchowy Naped laﬁcuchoh

EN 10220

[mm]
101,6 x 3,6
108,0 x 3,6
133,0x 4,0
159,0 x 4,5
133,0x 4,0
159,0 x 4,5
177,8 x5,0
193,7x 5,4
219,1x5,9
133,0 x 4,0
159,0 x 4,5
177,8 x 5,0
193,7 x 5,4
219,1x5,9
159,0 x 4,5
177,8 x 5,0
193,7 x 5,4
219,1x5,9
244,5x% 6,3
273,0x 6,3
298,5x7,1
323,9x7,1
177,8 x 5,0
193,7x5,4
219,1x5,9
244,5% 6,3
273,0x 6,3
298,5x 7,1
323,9x 7,1
177,8 x 5,0
193,7x 5,4
219,1x5,9
244,5x 6,3
273,0x 6,3
298,5x 7,1
323,9x 7,1
177,8 x 5,0
193,7x 5,4
219,1x5,9
244,5%x6,3
273,0x 6,3
298,5x7,1
323,9x7,1
368,0x 8,0

F[N]
2368
2250
1882
1609
4183
3575
3236
2995
2677
6275
5363
4853
4492
4015
7151
6471
5990
5353
4839
4369
4019
3722
9707
8985
8030
7259
6553
6028
5583
12942
11979
10707
9679
8737
8038
7444
19414
17969
16060
14518
13106
12057
11166
9897

1:2

v, [cm/s]
7,6
8,0
9,6
11,2
9,6
11,2
12,4
13,4
15,0
9,6
11,2
12,4
13,4
15,0
1,2
12,4
13,4
15,0
16,6
18,4
20,0
21,6
12,4
13,4
15,0
16,6
18,4
20,0
21,6
12,4
13,4
15,0
16,6
18,4
20,0
21,6
12,4
13,4
15,0
16,6
18,4
20,0
21,6
24,4

F [N]
3553
3375
2824
2413
6275
5363
4853
4492
4015
9412
8045
7280
6738
6023
10726
9707
8985
8030
7259
6553
6028
5583
14560
13477
12045
10888
9829
9042
8375
19414
17969
16060
14518
13106
12057
11166
29120
26954
24090
21777
19659
18085
16749
14845

1:3

v, [cm/s]
5,1
54
6,4
7,5
6,4
7,5
8,3
9,0
10,0
6,4
7,5
8,3
9,0
10,0

12,3
13,3
14,4
16,3

F [N]
4500
4275
3576
3057
7948
6793
6148
5690
5086
11922
10190
9221
8535
7629
13587
12295
11380
10171
9195
8300
7636
7072
18443
17071
15257
13792
12451
11454
10608
24590
22761
20343
18389
16601
15272
14144
36886
34141
30514
27584
24901
22907
21215
18804

1:3,8

v, [cm/s]
4,0
4,2
5,1
5,9
5,1
5,9
6,5
71
7,9
5,1
5,9
6,5
71
7,9
5,9
6,5
71
7,9
8,7
9,7
10,5
11,4
6,5
71
7,9
8,7
9,7
10,5
11,4
6,5
7.1
7,9
8,7
9,7
10,5
11,4
6,5
7.1
7,9
8,7
9,7
10,5
11,4
12,8

F [N]
5329
5063
4235
3620
9412
8045
7280
6738
6023
14118
12067
10920
10108
9034
16089
14560
13477
12045
10888
9829
9042
8375
21840
20215
18068
16333
14744
13564
12562
29120
26954
24090
21777
19659
18085
16749
43680
40431
36136
32665
29488
27127
25124
22268

1:4,5

v, [cm/s]
3,4
3,6
43
5,0
4,3
5,0
5,5
6,0
6,7
4,3
5,0
55
6,0
6,7
5,0
5,5
6,0
6,7
7,4
8,2
8,9
9,6
5,5
6,0
6,7
7,4
8,2
8,9
9,6
55
6,0
6,7
7,4
8,2
8,9
9,6
5,5
6,0
6,7
7,4
8,2
8,9
9,6

10.9")

M F = Sita ciagu [N]
B v = Predkosc poczatkowa [cm/s]

B Uwzgledniono 20% wspotczynnik tarcia dla profili jednosciennych (grubos¢ profili 20mm)

M Przestrzegaé wskazéwek zawartych w punkcie 3.2

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gc)

2.013



3.1 Dyrektywy europejskie dla bram

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

3.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one byc¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

W tabeli sity ciagu uwzgledniono dla bram rolowanych z
profilami jednosciennymi (grubo$¢ profilu 20mm) 20%
wspotczynnik tarcia wzgl. dla bram segmentowych 10%
wspdtczynnik tarcia.

W przypadku bram podnoszonych oraz bram rolowanych o
niekorzystnych warunkach nawijania (np. wysoko$¢ bramy
wieksza od jej szerokosci, niekorzystne wejscie, dodatkowe
uszczelnienia, profile dwuscienne) nalezy zredukowaé podane
sity ciagu o nastepne 20% (ewent. zapytanie). W przypadku
profili dwusciennych, grubych lub wysokich nalezy zwrdcic¢
uwage na warunki nawijania na samym poczatku. Najwyzszy
moment obrotowy wystepuje tutaj dopiero po ok. 1-2 obrotach.

3.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcéw sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

3.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity
recznej wynoszacej 390 N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (3.3 uwaga).

3.5 Urzadzenie chwytajace / Moment chwytajacy

Do eksploatacji bram, ktére musza by¢ zabezpieczone
przed opadnieciem, konieczne jest zewnetrzne urzadzenie

4. Wymiary

4.1 KE 9.24/ KE 9.24 WS

chwytajace. Dopuszczalna liczba obrotéw urzadzenia
chwytajacego nie moze by¢ przekroczona. Dopuszczalne
obciazenia komponentéw mechanicznych, jak np. mocowania,
trzpienie watéw, wpusty, nie moga by¢ przekraczane réwniez
przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

3.6 Wytacznik silnikowy

Przy doborze wytacznikow silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze by¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.7 Praca z zewnetrznym przemiennikiem czestotliwosci

GfA zaleca napedy FU-ELEKTROMATEN z przemiennikiem
czestotliwoéci zintegrowanym z silnikiem (strona 2.031).

Dla zewnetrznych przemiennikow czestotliwoéci obowiazuje:

Zwiekszenie obrotéow zdawczych powoduje  wieksze
obciazenie przektadni. W takim wypadku nalezy zredukowac
moment obrotowy zdawczy napedu.

Zwiekszenie obrotow zdawczych o 10% redukuje dopuszczal-
ny moment obrotowy zdawczy o 5%. W przypadku wyzszych
obrotéw zdawczych nalezy odpowiednio zredukowa¢ moment
obrotowy zdawczy (ewent. zapytanie).

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych obrotéw zdawczych
(punkt 1, Dane techniczne). Nalezy przestrzega¢ sit robo-
czych ustalonych w normie EN 12453 jak réwniez dyrektywy
zgodnosci elektromagnetycznej EMV.

Przy doborze zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci
nalezy pamietac, ze krotkotrwaty pobér pradu moze byé na-
wet czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.8 Przektadnia tancuchowa

Dopuszczalne obciazenia tancuchdw, trzpieni watow, wpu-
stow, tozysk stojakowych etc. nie moga by¢ przekraczane.
Nalezy pamietac o zaleznosci od kierunku przyktadania sity.
Zalecamy stosowanie napedowych két tancuchowych, z co
najmniej 15 zebami. Napedowe koto tancuchowe nie moze
wystawac poza koncéwke watu napedzanego.

Przektadnie tancuchowa nalezy zmontowa¢ w taki sposab,
zeby zapobiec unoszeniu sie lub przeskakiwaniu tancucha
(urzadzenia napinajace).

L2

209

@ Przektadnia $limakowa

@ Silnik

r € Wytacznik krancowy

- @ Opcja:

L3
251 [NES)
215 (DES)

I
QU T

60
A5

o 6 Sterownik do bramy WS 900,

e zdejmowany, z kablem 0,8m

e Awaryjne uruchamianie reczne
NHK

@ Wat napedzany (zmienny)
@ Katownik mocujacy
© Kondensator

ELEKTROMATEN L1 L2 L3

55

L1

KE 9.24 386 398 274
KE 9.24 WS Q 403 396 281

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

2.014

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gc)



4.2 KE 20.24 - KE 40.24

209

=

135
165

130

0 Przektadnia slimakowa

@ silnik

© Wytacznik krancowy

@ Opcja:
Sterownik do bramy WS 900,
zdejmowany, z kablem 0,8m

M Dopuszczalna pozycja montazowa

4.3 KE 60.24 - KE 120.24

341

271

205

120

60
913.5
75

60

150

90

245

131

L1

e Awaryjne uruchamianie reczne NHK
@ Wat napedzany (zmienny)

@ Katownik mocujacy

© Hamulec

: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

(5]
55
ELEKTROMATEN L1
KE 20.24 485
KE 30.24 499
KE 40.24 520

L4
145 209
I T el ] J
5 | o
\I‘ 7
(8) P o)
[N I = T
e :
3
io | ™
8| el ) <
= I g
- | o S—
5P | i )
g ‘ =
90 mr
S
T 1T
170 ll
‘ 205
160 290
165
370
L2 55
L1
0 Przektadnia slimakowa 9 Awaryjne uruchamianie reczne NHK
© silnik @ Wat napedzany (zmienny)
© Wytacznik krancowy @ Katownik mocujacy ELEKTROMATEN L1 L2 L3 L4
O Opcja: © Hamulec KE 60.24 606 169 342 160
?(tizrr%\/\gxl;r?yozb[(aa?lyegsﬂ 23?3 ©) Przektadnia poérednia KE 80.24 642 180 342 152
g ' ' KE 120.24 o 742 180 397 152

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gc)

2.015



5. Awaryjne uruchamianie reczne - do montazu poziomego i pionowego

@ Awaryjna korba reczna NHK (Standard) @) [S|2|>E,b9ki2t[3ﬁCUCh SK Typoszereg Nr kat. L H
@ Awaryjna korba reczna z przegubem NHKK - ’ o SG50 30002591 255 92
0 Awaryjny tancuch reczny KNH
(> KE 20.24) @ scss 30002749 235 122
@ 56115 30003112 265 192
A scs0 30002715 415 112
@ 5685 30002750 425 152
M Sity reczne zgodne z punktem 1. Dane techniczne B Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.4

6. Mocowania / akcesoria

6.1 Konsola (jako osprzet lub montowana bezposrednio na napedzie ELEKTROMATEN)

o o
N | o N
| a2
— i
L3
L2
L1
(3]
o E
166-38 188-38 276-42
Typoszereg Nr kat. L1 L2 L3 L4 L5 L6
0 SG50 30005056 300 258,5 11,5 130 103,5 76,5
@ SG85 30005055 380 350 13,5 150 101,5 78,5
9 SG115 30005100 520 485 17,5 200 112,5 87,5

B Montaz bez katownikéw mocujacych

2 » 0 1 6 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gc)



6.2 Kota tancuchowe (z wpustem i sruba ustalajaca)

=
4 o
a8 -4 &
B
H
(do ELEKTROMATEN Oznaczenie Liczba zebéw  Nr kat. D, D, D, D, B H )
o . 15 30000237 66 61,1 45 25 7,2 20
A2 U202 waiie ] 19 30000238 82 77,2 60 25 7.2 25
@ o 15 30000219 99.3 91,6 70 40 1M1 30
KE 20.24 / KE 30.24 12 B-1(3/4" x 7/167) 19 30000220 125 1157 75 40 1.1 35
@ 15 30000171 132,2 122,2 90 40 16,2 40
KE 30.24 / KE 40.24 16 B-1(1"x17,02mm) 19 30000321 165 154.3 90 40 16.2 50
@ 15 30000173 132,2 122,2 90 55) 16,2 40
KE 60.24 USRI i T ) 19 30000688 165 1543 90 55 162 50
o o 15 30000920 164,6 152,7 110 55} 18,6 55)
UE 80.24 / KE 120.24 208-1(11/4"x 3/4") 19 30003163 205,5 192,9 120 55} 18,6 55 )
M Pozostate kola zebate patrz rozdziat 9
6.3 Lancuchy rolkowe / ogniwa spinajace
[ ’_K_‘ ’_K_‘ 1 [ ’_K_‘ ’_K_‘ 1 -Q
[ | [T 1
=PI Frr L
! o It o T I
( Obciazenie Liczba zebow Max )
Oznaczenie pxblcall pxbImm] niszczace tarficucha kota M [N;'n] Opis Nr kat.
DIN8187[N]  tancuchowego ab
15 90 1,5m 40005050
08 B-1 1/2°x5/16"  12,7x7,75 18.000 19 115 5,0m 40017783
Ogniwo spinajace 40000613
15 220 2,0m 40003030
12 B-1 3/4"x7/16" 19,05x 11,68 29.000 19 280 5,0m 40013909
Ogniwo spinajace 40000615
15 610 2,5m 40005049
16 B-1 1"x17,02mm 25,4 x 17,02 60.000 19 770 5,0m 40013910
Ogniwo spinajace 40000617
15 1200 3,0m 40014878
20 B-1 11/4" x 3/4" 31,75 x 19,56 95.000 19 1520 5,0m 40017784
Ogniwo spinajace 40001111

I Dopuszczalne momenty obrotowe Mab w napedach ELEKTROMATEN ksztattuja sie dla ponizszych tancuchéw lub két tancuchowych nastepujaco
(uwzgledniono szesciokrotny wspotczynnik bezpieczenstwal)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gc) 2 . 0 1 7
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ELEKTROMATEN® KE FU Typoszereg SG50

ze zintegrowanym przemiennikiem czestotliwosci KE 9.60 FU
Typoszereg SG85

KE 20.60 FU/KE 40.40 FU

Do napedzania bram Typoszereg SG115
rolowanych i krat rolowanych KE 50.80 FU - KE 120.30 FU

Napedy ELEKTROMATEN KE FU sa specjalnymi napedami do bram
przemystowych. Napedzanie watu bramy odbywa sie za posrednictwem
przektadni tancuchowej. W przypadku ciezardw, ktore musza by¢ zabezpi-
eczone przed opadnieciem, konieczny jest odrebne urzadzenie chwytajace.
Napedy ELEKTROMATEN KE FU sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej, zmiennego watu napedzanego do napedu lewo-
stronnego lub prawostronnego, urzadzenia do awaryjnego uruchamiania
recznego, zintegrowanego wytacznika krancowego i silnika elektrycznego
ze przemiennikiem czestotliwosci.

Strona napedzana:

Zmienny wat napedzany pozwala na tatwa zamiane napedzania
lewostronnego na prawostronne.

Zintegrowany z silnikiem przemiennik czestotliwosci w

potaczeniu ze sterownikiem bramy TS 970, TS 971 lub TS 981

B Ptynna regulacja predkosci napedu’

B Wyswietlanie predkosci obrotowej w obrotach watu drazonego na minute
- niepotrzebne jest zmudne przeliczanie czestotliwosci na predkos¢ obrotowa

B tagodny rozruch i zatrzymywanie

B Automatyczna optymalizacja funkcji rampy hamowania

B Regulowane rampy przyspieszania i hamowania

B tatwe ustawianie potozen krancowych bramy i wszystkich funkcji z poziomu
operatora poprzez przetacznik obrotowy ze wskaznikiem cyfrowym

Badania i certyfikaty

ELEKTROMATEN i FU-Silniki

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

Awaryjne uruchamianie reczne Sterownik bramy

W Awaryjna korba reczna NHK (1) M Podtaczenie przez charakterystyczne
B Szybki taricuch SK (KE 9.60 FU) (2) ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest

m Awaryjny taicuch reczny KNH (> KE 20.60 FU) © tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA
M Napiecie sterownicze: 24V DC

WYlQCZNiki krancowe M Czestotliwosé robocza: 50 / 60 Hz

@ ™ Napiecie zasilania dla napedéw 0,85 /
1,5kW: TN~230V, 3N~400V

B Napiecie zasilania dla napedow 4,5kW:
3N~400V, 3~400V

'Lo
(2]
Cyfrowy wytacznik krancowy DES
M Elektroniczny czujnik potozenia, bez
3) koniecznosci pozycjonowania przy zaniku
I! ’

napiecia

Mocowanie Aktualne typy i wersje sterownikéw do bram

etk moslEey firmy GfA opisano szczegétowo w rozdziale 8.

(mocowanie standardowe)

B Konsola (jako osprzet lub montowana
bezposrednio na napedzie
ELEKTROMATEN]

1 Patrz 3.6

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Lc) 2 . 03 1



1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN KE 9.60 FU KE 20.60 FU KE 40.40 FU \
Typoszereg (so50] 5o ) (5555 )
Zdawczy moment obrotowy Nm 90 200 400
Zdawcza predkos¢ obrotowa OTW. 10-60 10-60 9-40
ZAM.>2,5m  min' 10-30 10-35 9-35
ZAM.£2,5m’ 10-30 10-35 9-24
@ watu zdawczego mm 25 40 40
Moc silnika kW 0,85 1,50 1,50
Napiecie robocze \' 1N~230 1N~230 1N~230
Czestotliwosé robocza Hz 50/ 60 50/ 60 50/ 60
Prad roboczy A 6,6 7,3 7,3
Maks. liczba zataczen na godzine 2 20 30 30
Zakres wytacznika krancowego 3 20 (40) 20 (40, 60) 20 (40, 60)
Maks. sitaw trybie awaryjnym NHK/SK lub KNH “ N 82/215 176 /196 255/126
Ciezar napedu kg 23 39 40
Czesci zamienne: nr strony w katalogu ° 9.051 9.055 9.055
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001548 50001549 50001549
Qr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10004014 10003908 10003840 J
(ELEKTROMATEN KE 50.80 FU KE 60.45 FU KE 80.40 FU KE 120.30 FU\
Typoszereg [ 56115 ] [ 56115 ] [ 56115 ] [ 56115 ]
Zdawczy moment obrotowy Nm 500 600 800 1200
Zdawcza predkosc obrotowa OTW. 22-80 7-45 10-40 5-30
ZAM.>2,5m  min' 22-45 7-28 10-28 5-18
ZAM. £2,5m’’ 22-30 7-28 10-28 5-18
@ watu zdawczego mm 55 55 55 55
Moc silnika kW 4,50 4,50 4,50 4,50
Napiecie robocze V) 3~400 3~400 3~400 3~400
Czestotliwos¢ robocza Hz 50/ 60 50/ 60 50/ 60 50/ 60
Prad roboczy A 12,4 12,4 12,4 12,4
Maks. liczba zataczen na godzine 2 30 30 30 10
Zakres wytacznika krancowego * 20 (60) 20 (60) 20 (60) 20 (60)
Maks. sitaw trybie awaryjnym NHK/ SK lub KNH N 287/ 232 193/156 302/ 244 234/189
Ciezar napedu kg 64 60 64 72
Czesci zamienne: nr strony w katalogu ° 9.056 9.056 9.056 9.056
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001546 50001546 50001546 50001547
Qr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10003981 10003904 10003905 10003906 J

0gdlnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65, Dopuszczalny zakres temperatur od +5°C...+40°C (+60°C), Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)
1 Patrz 3.6 - 2 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowa¢ maksymalna ilos¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 3.2 - 3 Maksymalnie
mozliwe obroty watu zdawczego, E20 standard dla DES - 4 Patrz 3.4 - 5 Strona z czeSciami zamiennymi nie dotyczy silnika ani przektadni, na zyczenie sporzadzamy wykaz

czesci zamiennych specyficznych dla danego artykutu i modelu

2.032
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2. Tabele sity ciqgu e dla Bramy rolowane

(ELEKTROMATEN Rura nawojowa Naped tancuchowy Naped tancuchowy Naped tancuchowy Naped taﬁcuchoﬁ

EN 10220 1:2 1:3 1:3,8 1:4,5

[mm] F [N] F [N] FIN] FIN]

KE 9.60 FU 101,6 x 3,6 2368 3553 4500 5329
108,0x 3,6 2250 3375 4275 5063

133,0 x 4,0 1882 2824 3576 4235

159,0 x 4,5 1609 2413 3057 3620

KE 20.60 FU 133,0 x 4,0 4183 6275 7948 9412
159,0 x 4,5 3575 5363 6793 8045

177,8 x5,0 3236 4853 6148 7280

193,7x 5,4 2995 4492 5690 6738

219,1x5,9 2677 4015 5086 6023

KE 40.40 FU 159,0 x 4,5 7151 10726 13587 16089
177,8 x 5,0 6471 9707 12295 14560

193,7x 5,4 5990 8985 11380 13477

219,1x5,9 5353 8030 10171 12045

244,5x 6,3 4839 7259 9195 10888

273,0x 6,3 4369 6553 8300 9829

298,5x 7,1 4019 6028 7636 9042

323,9x 7,1 3722 5583 7072 8375

KE 50.80 FU 177,8 x5,0 8089 12133 15369 18200
193,7x 5,4 7487 11231 14226 16846

219,1x5,9 6692 10038 12714 15056

244,5%6,3 6049 9074 11493 13611

273,0x 6,3 5461 8191 10375 12287

298,5x7,1 5024 7535 9545 11303

323,9x7,1 4653 6979 8840 10468

KE 60.45 FU 177,8 x5,0 9707 14560 18443 21840
193,7x 5,4 8985 13477 17071 20215

219,1x5,9 8030 12045 15257 18068

244,5x 6,3 7259 10888 13792 16333

273,0x 6,3 6553 9829 12451 14744

298,5x 7,1 6028 9042 11454 13564

323,9x 7,1 5583 8375 10608 12562

KE 80.40 FU 177,8 x 5,0 12942 19414 24590 29120
193,7x 5,4 11979 17969 22761 26954

219,1x5,9 10707 16060 20343 24090

244,5x 6,3 9679 14518 18389 21777

273,0x 6,3 8737 13106 16601 19659

298,5x7,1 8038 12057 15272 18085

323,9x 7,1 7444 11166 14144 16749

KE 120.30 FU 177,8 x 5,0 19414 29120 36886 43680
193,7x5,4 17969 26954 34141 40431

219,1x5,9 16060 24090 30514 36136

244,5% 6,3 14518 21777 27584 32665

273,0x 6,3 13106 19659 24901 29488

298,5x7,1 12057 18085 22907 27127

323,9x7,1 11166 16749 21215 25124

\ 368,0x8,0 9897 14845 18804 22268 J

M F = Sita ciagu [N]

M Uwzgledniono 20% wspdtczynnik tarcia dla profili jednosciennych (grubos¢ profili 20mm)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Lc)
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2.034

3.1 Dyrektywy europejskie dla bram 3.5 Urzadzenie chwytajace / Moment chwytajacy

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

3.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one byc¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

W tabeli sity ciagu uwzgledniono dla bram rolowanych z
profilami jednosciennymi (grubo$¢ profilu 20mm) 20%
wspotczynnik tarcia wzgl. dla bram segmentowych 10%
wspdtczynnik tarcia.

W przypadku bram podnoszonych oraz bram rolowanych o
niekorzystnych warunkach nawijania (np. wysoko$¢ bramy
wieksza od jej szerokosci, niekorzystne wejscie, dodatkowe
uszczelnienia, profile dwuscienne) nalezy zredukowaé podane
sity ciagu o nastepne 20% (ewent. zapytanie). W przypadku
profili dwusciennych, grubych lub wysokich nalezy zwrdcic¢
uwage na warunki nawijania na samym poczatku. Najwyzszy
moment obrotowy wystepuje tutaj dopiero po ok. 1-2 obrotach.

3.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcéw sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

3.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity
recznej wynoszacej 390N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (3.3 uwaga).

4. Wymiary

4.1 KE 9.60 FU

136

Do eksploatacji bram, ktore musza by¢ zabezpieczone
przed opadnieciem, konieczne jest zewnetrzne urzadzenie
chwytajace. Dopuszczalna liczba obrotow urzadzenia
chwytajacego nie moze by¢ przekroczona. Dopuszczalne
obciazenia komponentéw mechanicznych, jak np. mocowania,
trzpienie watéw, wpusty, nie moga by¢ przekraczane réwniez
przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

3.6 Obroty po stronie zdawczej

Maksymalna liczba obrotéw jest zalezna od rodzaju i konstruk-
cji bramy oraz przydatnosci uzytych materiatow / czesci dla
podwyzszonych predkosci.

Liczba obrotéw przy zamykaniu musi by¢ tak dobrana, aby nie
przekroczyc¢ sit roboczych podanych w normie EN 12453.

3.7 Przektadnia tancuchowa

Dopuszczalne obciazenia tancuchoéw, trzpieni watéw, wpu-
stow, tozysk stojakowych etc. nie moga by¢ przekraczane.
Nalezy pamietac o zaleznosci od kierunku przyktadania sity.

Zalecamy stosowanie napedowych két tancuchowych, z co
najmniej 15 zebami. Napedowe koto tancuchowe nie moze
wystawac poza koncéwke watu napedzanego.

Przektadnie tancuchowa nalezy zmontowa¢ w taki sposéb,

zeby zapobiec unoszeniu sie lub przeskakiwaniu tancucha
(urzadzenia napinajace).

Yz
®

D=
®
@ pvoy prvs,

135
155

@ Przektadnia limakowa

@ Silnik ze zintegrowanym
falownikiem

© Wytacznik krancowy

@ Awaryjne uruchamianie reczne NHK

@ Wat napedzany (zmienny)

@ Katownik mocujacy

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Lc)



4.2 KE 20.60 FU / KE 40.40 FU
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0135
75
150
90
25
131 55
529
@ Przektadnia $limakowa @ Awaryjne uruchamianie reczne NHK @ Hamulec

@ Silnik ze zintegrowanym falownikiem © Wat napedzany (zmienny)

€ Wytacznik krancowy 0 Katownik mocujacy

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

4.3 KE 50.80 FU - KE 120.30 FU

s

18]

255
N
W)

Il

9

o

@ Przektadnia élimakowa

@ Silnik ze zintegrowanym falownikiem
@ Wytacznik krancowy

@ Awaryjne uruchamianie reczne NHK
@ Wat napedzany (zmienny)

@ Katownik mocujacy

@ Hamulec

@ Przektadnia poérednia ELEKTROMATEN

KE 50.80 FU / KE 60.45 FU / KE 80.40 FU

KE 120.30 FU

8]

L1

697
777

L2

492
548

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Lc)
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5. Awaryjne uruchamianie reczne - do montazu poziomego i pionowego

@ Awaryjna korba reczna NHK (Standard) @) [SKZI)éb?kibt)aEle]Jch SK Typoszereg Nr kat. L H
@ Awaryjna korba reczna z przegubem NHKK - ’ o SG50 30002591 255 92
0 Awaryjny tancuch reczny KNH
(> KE 20.60 FU) o SG85 30002749 235 122
o SG115 30003112 265 192
A scs0 30002715 415 112
@ 5685 30002750 425 152
M Sity reczne zgodne z punktem 1. Dane techniczne B Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.4
6. Mocowania / akcesoria
6.1 Konsola (jako osprzet lub montowana bezposrednio na napedzie ELEKTROMATEN)
o o
| 0o
i} [
— i
158
L2
L1
(2] (3]
- S
N =
166-38 188-38 276-42
Typoszereg Nr kat. L1 L2 L3 L4 L5 L6
o SG50 30005056 300 258,5 11,5 130 103,5 76,5
@ scss 30005055 380 350 13,5 150 101,5 78,5
9 SG115 30005100 520 485 17,5 200 112,5 87,5

B Montaz bez katownikéw mocujacych

2- 036 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Lc)



6.2 Kota tancuchowe (z wpustem i sruba ustalajaca)

—
x| o i
o o 1T T el a
B
H

(do ELEKTROMATEN Oznaczenie Liczba zebéw  Nr kat. D, D, D, D, B HoO)
o . 15 30000237 66 61,1 45 25 7,2 20
A2 U202 waiie ] 19 30000238 82 77,2 60 25 7.2 25
@ @ 15 30000219 99.3 91,6 70 40 1M1 30
KE 20.24 / KE 30.24 12 B-1(3/4" x 7/167) 19 30000220 125 1157 75 40 1.1 35
@ 15 30000171 132,2 122,2 90 40 16,2 40
KE 30.24 / KE 40.24 16 B-1(1"x17,02mm) 19 30000321 165 154.3 90 40 16.2 50
@ 15 30000173 132,2 122,2 90 55) 16,2 40
KE 60.24 UBIEHIU) e o) 19 30000688 165 1543 90 55 162 50
o o 15 30000920 164,6 152,7 110 55} 18,6 55)
UE 80.24 / KE 120.24 208-1(11/4"x 3/4") 19 30003163 205,5 192,9 120 55} 18,6 55 )
M Pozostate kola zebate patrz rozdziat 9
6.3 Lancuchy rolkowe / ogniwa spinajace
N — =
[ | [T 1
=T Ff EF L I
! o It o T
e Obciazenie Liczba zebow Max R
Oznaczenie pxblcall pxb[mm] niszczace tancucha kota M [N;n] Opis Nr kat.
DIN8187[N]  taficuchowego ab
15 9 1,5m 40005050
08 B-1 1/2°x5/16"  12,7x7,75 18.000 19 115 5,0m 40017783
Ogniwo spinajace 40000613
15 220 2,0m 40003030
12 B-1 3/4"x 7/16" 19,05 x 11,68 29.000 19 280 5,0m 40013909
Ogniwo spinajace 40000615
15 610 2,5m 40005049
16 B-1 1"x17,02mm 25,4 x 17,02 60.000 19 770 5,0m 40013910
Ogniwo spinajace 40000617
15 1200 3,0m 40014878
20 B-1 11/4" x 3/4" 31,75 x 19,56 95.000 19 1520 5,0m 40017784
Ogniwo spinajace 40001111 )

I Dopuszczalne momenty obrotowe Mab w napedach ELEKTROMATEN ksztattuja sie dla ponizszych tancuchéw lub két tancuchowych nastepujaco

(uwzgledniono szesciokrotny wspotczynnik bezpieczenstwal)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Lc)
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