ELEKTROMATEN® SE

Napedy do bram segmentowych

do bram segmentowych z kompensacja sprezynowa

SE 5.24/SE 5.24 WS 3.011
SE 9.15 - SE 14.21
SE 6.65 DU
SE 6.80 FU/SE 14.80 FU

Zdawczy moment obrotowy: 50-140 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 10-80 min-'

TSE 5.24 WS 3.021

ze zintegrowanym sterownikiem - tryb czuwakowy
Zdawczy moment obrotowy: 50 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 24 min™'

Do bram segmentowych bez kompensacji sprezynowej

szczegoty w rozdziale 1:
Napedy nasadowe ELEKTROMATEN SI

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Ha) 3-000






ELEKTROMATEN® SE Typoszereg KG50
SE5.24/SE 5.24 WS

Typoszereg SG50/SG50E
SE 9.15-14.21

Do napedzania bram segmentowych SE 6.65 DU
z kompensacja sprezynowa SE 6.80 FU/SE 14.80 FU

Napedy ELEKTROMATEN SE sa specjalnymi napedami do bram seg-
mentowych z kompensacja sprezynowa. Montaz odbywa sie z reguty
bezposrednio na wale bramy.

Napedy ELEKTROMATEN SE sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej z drazonym watem, urzadzenia do awaryjnego urucha-
miania recznego, zintegrowanych wytacznikéw krafncowych i silnika elektrycz-
nego albo silnika ze zintegrowanym cyklokonwertorem (SE 6.65 DUJ lub silnika
ze zintegrowanym przemiennikiem czestotliwosci (SE 6.80 FU / SE 14.80 FU).

Naped z zintegrowanym cyklokonwertorem (SE 6.65 DU) lub

naped z zintegrowanym przemiennikiem czestotliwosci (SE 6.80 FU/SE 14.80 FU)

w potaczeniu ze sterownikiem TS 970, TS 971 lub TS 981

B Ptynna regulacja predkosci napedu’

B Wyswietlanie predkosci obrotowej w obrotach watu drazonego na minute
- niepotrzebne jest zmudne przeliczanie czestotliwosci na predkos¢ obrotowa

B tagodny rozruch i zatrzymywanie

B Automatyczna optymalizacja funkcji rampy hamowania

B Regulowane rampy przyspieszania i hamowania

B tatwe ustawianie potozen krancowych bramy i wszystkich funkcji z poziomu
operatora poprzez przetacznik obrotowy ze wskaznikiem cyfrowym

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN i FU-Silniki

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

Maksymalny moment oporowy
Badanie statycznego momentu oporowego
Protokét badania 630900

TUV SUD Industrieservice GmbH

' o Awaryjne uruchamianie reczne Wykonania specjalne

I W Awaryjna korba reczna NHK B Podwyzszona ilos¢ zataczen na godzine
B Szybki tancuch SK B Wyzszy stopien ochrony
W Odblokowanie ER M Inne napiecia, czestotliwosci

(2) —_ , M Zabezpieczenie przeciwwybuchowe w
Wytaczniki krancowe ATEX st ’
. , 2
Krzywkowy wytqczn!k krancowy NES (4 Sterownik bramy
MW 2 robocze, 2 awaryjne,

2 dodatkowe wytaczniki krancowe W Podtaczenie przez charakterystyczne
ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest

tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA
W Napiecie sterownicze: 24V

o000

Cyfrowy wytacznik krancowy DES (5
B Elektroniczny czujnik potozenia, bez
koniecznosci pozycjonowania przy zaniku o,
B Czestotliwos¢ robocza: 50 / 60 Hz

napiecia . o
M Napiecie zasilania:

B Potaczenie gwintowe 8xM8
(mocowanie standardowe)

B Podpora momentu obrotowego

B Konsola kotnierzowa

Aktualne typy i wersje sterownikéw do bram
firmy GfA opisano szczegdtowo w rozdziale 8.

1 Patrz 2.7
2 Nie dotyczy SE 6.65 DU / SE 6.80 FU / SE 14.80 FU

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_ld) 3 . 0 1 1



1. Dane techniczne

N\

(ELEKTROMATEN SEb5.24 SEb5.24WS SE9.15 SE9.15WS SE9.20 SE9.20WS SE 9.2A
Typoszereg [ G50 | =D [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 |
Zdawczy moment obrotowy Nm 50 50 90 90 90 90 90
Zdawcza predkosc obrotowa min’ 24 24 15 15 20 20 24
0 watu zdawczego ' mm 25,4 25,4 25,4 25,4 25,4 25,4 25,4
Maksymalny moment oporowy 2 Nm 200 200 450 450 450 450 450
Maksymalny ciezar bramy N 2500 2500 4000 4000 4000 4000 4000
Z kosé t tw. .

dawcza predkosc obrotowa ofw./zam. L, 4,50 - 26/26 26/26 36/30 36/30 42/30
z przemiennikiem czestotliwosci ?
Moc silnika kW 0,30 0,37 0,30 0,30 0,30 0,30 0,37
Napiecie robocze \' 3~230/400 1N~230 3~230/400 1N~230 3~230/400 1N~230 3~230/400
Czestotliwosc robocza Hz 50 50 50 50 50 50 50
Prad roboczy “ A 1,9/11 3,5 2,6/15 3,5 26/15 3,5 2,1/1,2
Maks. liczba zataczen na godzine ° 12 12 20 16 20 16 20
Zakres wytacznika krancowego ¢ 20 20 20 20 20 20 20
Ciezar napedu kg 1 13 13 17 13 17 15]
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.052 9.052 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051
50000563 50000563 50000563
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001339 50001339 50000872 50000563 50000872 50000563 50000872
(ER) (ER) (ER)
10003277 10003152 10002188
Nr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10003375 10003424 10003376 10004953 10003157 10004954 10002748
(ER) (ER) (ER) J
(ELEKTROMATEN SE 9.24WS SE9.30 SE14.15 SE14.21 SE 6.65DU SE 6.80 FU SE14.80Fm
Typoszereg [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 | [ 5650 |
B E5 E3 EP E&E3 E&E5 2EED
Zdawczy moment obrotowy Nm 90 90 140 140 60 60 140
Zdawcza predkos¢ obrotowa OTW. 20-65 15-80 10-80
ZAM. > 2,5m min-’! 24 30 15 21 20-30 15-30 10-30
ZAM.<2,5m’ 20-30 15-30 10-30
@ watu zdawczego * mm 25,4 25,4 25,4/31,75 25,4/31,75 25,4/31,75 25,4/31,75  25,4/31,75
Maksymalny moment oporowy 2 Nm 450 450 600 600 450 450 600
Maksymalny ciezar bramy N 4000 4000 6000 6000 3000 3000 6000
Zdawcza_ pre,_dlfosc obrotw{a ot'w_./zam. min-t . 52/30 26/ 26 36/30 . . .
z przemiennikiem czestotliwosci *
Moc silnika kW 0,45 0,37 0,35 0,45 0,45 0,40 0,85
Napiecie robocze \' 1N~230 3~230/400  3~230/400  3~230/400 3~400 1N~230 1N~230
Czestotliwosé robocza Hz 50 50 50 50 50 50/ 60 50/ 60
Prad roboczy “ A 3,9 21/1,2 3,3/1,9 45/2,6 0,8 8 6,6
Maks. liczba zataczen na godzine ° 16 20 16 16 20 40 40
Zakres wytacznika krancowego ¢ 20 20 20 (14) 20 (14) 20 (14) 20 (14) 20 (14)
Ciezar napedu kg 16 14 18 14 16 18 24
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051 9.051
50000853 50000563 50000846 50000846 50001313 50001603 50001544
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001092 50000872 50001076 50001076 50001314 50001604 50001545
(ER) (ER) (ER) (ER) (ER) (ER) (ER)
025,4 025,4 025,4 025,4 025,4
10002237 9254 10002516 10002204 10003393 10004106 10004010
10002195 ©025,4 ER 025,4 ER 025,4 ER ©025,4 ER 025,4 ER
DAL UL LT 10002763 go5 4ER 10003377 10002758 10003346 10004201 10004013
(ER) 10002738 931,75 031,75 031,75 031,75 031,75
10002621 10002206 10003378 10004200

1000401y

0golnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65 (w wersji z nawrotnym sterownikiem stycznikowym WS900: tylko IP54), Dopuszczalny zakres temperatur od +5°C...+40°C (+60°C) —
napedy standardowe + cyklokonwertor DU, +5°C do +40°C (+60°C) — napedy FU z przemiennikiem czestotliwosci, Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)
1 Inne $rednice watdéw na zapytanie - 2 Patrz 2.5 - 3 Przy pracy z przemiennikiem czestotliwosci zalecamy GfA FU-ELEKTROMATEN, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz
(nie dotyczy SE 6.80 FU / 14.80 FU), patrz 2,71 2.8 - 4 Prad roboczy podczas rozruchu moze krétkotrwale wzrosnaé 4-krotnie, patrz 2.6 i 2.8 - 5 W przypadku uzywania zakresu
temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowa¢ maksymalna ilo$¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 2.2 - 6 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego, przy @ 31,75:

zakres wytacznikow krancowych 14 - 7 Patrz 2.7

3.012
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3.1 Dyrektywy europejskie dla bram

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

2.2 Liczba zataczen na godzine

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one byc¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

2.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcow sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

2.4 Awaryjny naped reczny / Kompensacja sprezynowa

Awaryjna korba reczna NHK / Szybki tancuch SK

W trakcie pracy recznej brama i przektadnia samohamow-
na pozostaja ze soba sprzezone. Wykluczone jest opadniecie
bramy w przypadku awarii kompensacji sprezynowej.
Odblokowanie ER

W momencie odryglowania nastepuje mechaniczne przerwa-
nie transmisji sity w obrebie przektadni. W stanie odblokowa-
nym samohamowanie jest wytaczone i tym samym przestaje
oddziatywac na skrzydto bramy. Z tego powodu potrzebne jest
odrebne zabezpieczenie przed opadnieciem, np. mechanizm
chwytajacy na wypadek pekniecia sprezyny. Urzadzenie kom-
pensacji sprezynowej nalezy kontrolowac przynajmniej raz w roku.

2.5 Maksymalny moment oporowy

Opadnieciu wywazonego skrzydta bramy mozna zapobiec, jezeli
naped jest w stanie utrzymac ciezar skrzydta bramy rowniez w
przypadku awarii urzadzenia kompensacji sprezynowe;.

Maksymalny moment oporowy odpowiada dopuszczalnemu
obciazeniu przektadni, jakie moze wystapi¢ w przypadku awa-
rii kompensacji sprezynowe;.

Warto$¢ maksymalno momentu oporowego M wylicza sie nastepujaco:
M [Nm] = ciezar skrzydta [N] x promien bebna linowego [m]

W przypadku stozkowych bebnéw linowych nalezy uwzglednié¢
najwieksza srednice nawoju.

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_ld)

Poniewaz uszkodzeniu moga ulec jednoczesnie 2 sprezyny
réwnowazace ciezar, komisja branzowa ds. urzadzen budowla-
nych zaleca tak zaprojektowac naped, zeby mdgt on utrzymac:
B przy1-2sprezynach réwnowazacych 100% ciezaru skrzydta
B przy 3 sprezynach réwnowazacych 66% ciezaru skrzydta
B przy 4 sprezynach réwnowazacych 50% ciezaru skrzydta

2.6 Wytacznik silnikowy

Przy doborze wytacznikow silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze by¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

2.7 Obroty po stronie zdawczej

Maksymalna liczba obrotéw jest zalezna od rodzaju i konstruk-
cji bramy oraz przydatnosci uzytych materiatéw / czesci dla
podwyzszonych predkosci.

Liczba obrotéw przy zamykaniu musi by¢ tak dobrana, aby nie
przekroczy¢ sit roboczych podanych w normie EN 12453.

2.8 Praca z zewnetrznym przemiennikiem czestotliwosci

Dla zewnetrznych przemiennikow czestotliwosci obowiazuje:

Zwiekszenie obrotow zdawczych powoduje  wieksze
obciazenie przektadni. W takim wypadku nalezy zredukowac
moment obrotowy zdawczy napedu.

Zwiekszenie obrotéw zdawczych o 10% redukuje dopuszczal-
ny moment obrotowy zdawczy o 5%. W przypadku wyzszych
obrotéw zdawczych nalezy odpowiednio zredukowaé moment
obrotowy zdawczy (ewent. zapytanie).

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych obrotow zdawczych
(punkt 1, Dane techniczne). Nalezy przestrzegaé sit robo-
czych ustalonych w normie EN 12453 jak rowniez dyrektywy
zgodnosci elesktromagnetycznej EMV.

Przy doborze zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci
nalezy pamietac, ze krétkotrwaty pobdr pradu moze by¢ na-
wet czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

2.9 Liny/Bebny linowe

Przy dobieraniu lin nalezy uwzgledni¢ co najmniej szeSciokrotny
wspotczynnik bezpieczenstwa okreslony w normie EN 12604.

Przy dobieraniu bebnéw linowych nalezy pamieta¢, ze w dol-
nym potozeniu bramy na bebnie linowym musza jeszcze by¢
dwa rezerwowe nawoje. Srednica bebna linowego musi by¢ co
najmniej 20-krotnie wieksza od $rednicy liny.

3.013



3. Wymiary

3.1 SE5.24/SE 5.24 WS

-

105

67

o Przektadnia slimakowa

© silnik

© Wytacznik krancowy

Sterownik do bramy WS 900,
zdejmowany, z kablem 0,8m

© Kondensator

Szybki tancuch SK

0 Awaryjne uruchamianie reczne
Korba reczna NHK

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

3.2 SE9.15 - SE 14.21

= @

255

55

Nr kat. 30002591

384
(4] 3
o
(3) r
[
) o
g 0§ | ll@]lo-
) 2
5] D, —
10 &
~ ~O|
- F—— 2>
8% [NE
(2]
28.4
45_| 45 &
57
L1
e Opcja: o Awaryjne uruchamianie reczne

Nr kat. 30002715

ELEKTROMATEN Llsw L2
SE5.24 381 57
SE5.24WS @ 401 54

L2
\ @ Przektadnia $limakowa
“ (4 / - @ sSilnik
=3
o r = 0 Wytacznik krancowy
_ — = O Opcja:
-8 Sterownik do bramy WS 900,
4z @3 = zdejmowany, z kablem 0,8m
|
3 ‘2’ - 6 [ © Kondensator
= n
I 0 Awaryjne uruchamianie reczne
. — Szybki tancuch SK
LO)|
w 0 Awaryjne uruchamianie reczne
o Korba reczna NHK
B | 5 H c% Q Awaryjne uruchamianie reczne
27 = Odblokowanie ER
L1
55 255 415
¥ ?
— R ’ Nr kat. 30002591 Nr kat. 30002715
2
- (ELEKTROMATEN @D H B Lle L2 L3 L&)
SE 9.15
EE 352 25,4 28,4 6,35 401 385 275 54
b SE 9.30
SE 9.15 WS 426
SE9.20WS @ 25,4 28,4 6,35 426 384 275 63
SE 9.24 WS 416
SE 14.15 oa WA 8By 32 w0 63
25,4 28,4 6,35
kSE 14.21 3175 347 6.35 426 384 275 54)

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

3.014
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3.3 SE6.65DU @ m

489

@ Przektadnia $limakowa

Q Silnik z zamontowanym
cyklokonwertor

€ Wytacznik krancowy
@ Cyklokonwertor

e Awaryjne uruchamianie
reczne Szybki tancuch SK

oD

210

45

55

45
ml

0 Awaryjne uruchamianie
reczne Korba reczna NHK

=S
M8x16

@ Awaryjne uruchamianie

548 reczne Odblokowanie ER

57

457 433

255

oD H B

25,4 28,4 6,35

Nr kat. 30002591 Nr kat.30002715 31,75 34,7 6,35

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

3.4 SE 6.80 FU / SE 14.80 FU m m

551 (SE 6.80 FU)
555 (SE 14.80 FU)

@ Przektadnia slimakowa

6 Silnik ze zintegrowanym
] przemiennik czestotliwosci

[2) © Wytacznik krancowy

e Awaryjne uruchamianie
reczne Szybki tancuch SK

260 (SE 6.80 FU)
271 (SE 14.80 FU)

3 © Awaryjne uruchamianie
= reczne Korba reczna NHK

O Awaryjne uruchamianie
reczne Odblokowanie ER

()}

55

@D H B
25,4 28,4 6,35
Nr kat. 30002591 (nie dotyczy SE 6.80 FU) Nr kat.30002715 31,75 34,7 6,35

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_ld) 3 . 0 1 5



4. Awaryjne uruchamianie reczne - Odblokowanie ER ' - akcesoria

5. Mocowania / akcesoria

5.1 Podpora momentu obrotowego Nr kat. 30002636

Komponenty te umozliwiaja odblokowanie przektadni

z wysokosci obstugi. Przyktady:

B Ograniczona przestrzen lub staba dostepnosc

napedu

B Napedy zamontowane pionowo z silnikiem do gory,
np. napedy srodkowe

B Odblokowanie od zewnatrz (z ©)

Nazwa

Linka przetaczajaca 2x10m? zamontowanych bezpos’rednioo

Przedtuzenie linki przetaczajacej 2x10m 2
Zespot zmiany kierunku dla linki przetaczajacej

Zestaw do odblokowania na zewnatrz

L1
2]
(3)

Nr kat.

na zapytanie

30004242
30005351
30005352

1 Wymaga to napedu z odblokowaniem przektadniowym SG50E
2) w poréwnaniu do standardowego 2x0,5m

5.2 Konsola kotnierzowa Nr kat. 30002685

107-125

73.5

3.016

o
o =
E A 8
11.5
258.5
300
(Nazwa Nr kat. )

Wat nasadowy 25,4 o 30002628
031,75 30002699

Koto taricuchowe 19 Zebéw @254 30001086
031,75 (2) 30002243

25 Zebow ©25,4 30000761

?31,75 30001990

Ostona tancucha 19 Zebow e 30000982

25 Zebow 30000983

Konsola e 30005056
tancuch rolkowy (08 B-1)  1,5m 40005050

2,0m O 0009223

2,5m 40005558

\.Ogniwo spinajace 40000613 )

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_ld)



ELEKTROMATEN® TSE

ze zintegrowanym sterownikiem - tryb czuwakowy

Do napedzania bram segmentowych z kompensacja sprezynowa Typoszereg KG50
i mechanicznym ogranicznikiem przemieszczania TSE 5.24 WS

Napedy ELEKTROMATEN TSE sa specjalnymi napedami do bram segmen-
towych z kompensacja sprezynowa i mechanicznym ogranicznikiem prze-
mieszczania. Montaz odbywa sie z reguty bezposrednio na wale bramy.
Napedy ELEKTROMATEN TSE sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej z drazonym watem, awaryjnego uruchamiania
recznego, zintegrowanych wytacznikéw krancowych ze sterowaniem do
trybu czuwakowego i silnika elektrycznego na prad zmienny.

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

Maksymalny moment oporowy

Badanie statycznego momentu oporowego

Protokét badania 778892 @
TUV SUD Industrieservice GmbH

Napedy ELEKTROMATEN TSE do bram segmentowych ze zintegrowanym sterownikiem T801 do trybu czuwakowego
spetniaja podstawowe wymagania dla bram segmentowych napedzanych elektrycznie i dlatego sa szczegdlnie
ekonomiczne. Dzieki zastosowaniu techniki potaczen wtykowych i podtaczeniu do sieci pradu zmiennego uzyskuje
sie niskie koszty instalacji.

™ Awaryjne uruchamianie reczne
I B Awaryjna korba reczna NHK © W Ztacza wtykowe dla:
B Szybki tancuch SK (2) e Wtyku CEE (230V albo 400V)

e Kabla sterujacego / przyrzadu sterowniczego
(2) Wytaczniki krancowe * Kabla spiralnego [przy{aczg czujnika luznej
z linki albo ztacza drzwi przejsciowych)
Krzywkowy wytacznik krancowy NES (3) -
B 2 Robocze wylaczniki kraricowe
. Zestaw przytaczeniowy (4]
B Dia gniazda wiykowego CEE na wysokosc

. : tora, przytacze z kablem spiralnym do
M 2 sruby mocujace M8x120 operatc :
(mocowanie standardowe) gsidiosy ELERTROLIATEN

W Sktadajace sie z: przyrzadu sterowniczego
W Podpora momentu obrotowego OTW.-STOP-ZAM. z podiaczonym

GRS G e « Wtykiem CEE (230V albo 400V) z kablem Tm
* Kablem potaczeniowym z wtykiem (3m
Sterownik bramy T801 albo 5m) do napedéw ELEKTROMATEN
Sterownik - tryb czuwakowy W Kabla spiralnego, z wtykiem; z puszka @
I - ) B Zintegrowany w wytaczniku do zestawu

= krancowymnapedow ELEKTROMATEN
9 B Napiecie zasilania: TN~230V

Funkcje
MW Tryb pracy do wyboru:
e Tryb czuwakowy ZAM. / OTW.
e Tryb czuwakowy ZAM. /
samopodtrzymanie OTW.
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2. Mozliwosci podtaczenia T801

(ELEKTROMATEN TSE 5.24 WS\
Typoszereg m
Zdawczy moment obrotowy Nm 50
Zdawcza predkosc obrotowa min”' 24
@ watu zdawczego mm 25,4
Maksymalny moment oporowy ' Nm 200
Maksymalny ciezar bramy 2 N 2500
Moc silnika kW 0,37
Napiecie robocze \' 1N~230
Czestotliwos¢é robocza Hz 50
Prad roboczy ® A 3,5
Maks. liczba zataczen na godzine 2 12
Zakres wytacznika krancowego “ 20
Ciezar napedu kg 12
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.052
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001339

KNr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10003805)

0gélnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65, Dopuszczalny zakres temperatur

od -5°C do +40°C, Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)
1 Patrz 2.5 na stronie 3.013 - 2 W przypadku uzywania zakresu temperatur

+40°C...+60° C nalezy zredukowa¢ maksymalna ilo$¢ zataczen na godzine o Tryb czuwakowy/
potowe, patrz takze 2.2 na stronie 3.013 - 3 Prad roboczy podczas rozruchu zatrzymanie
moze krotkotrwale wzrosnac 4-krotnie, patrz 2.6 na stronie 3.013 - 4 Maksym-

alnie mozliwe obroty watu zdawczego oTW.

B Zestaw przytaczeniowy: wtyk CEE na wysoko$ci operatora;
przytacze z kablem spiralnym do napedéw ELEKTROMATEN

3. Wymiary

TSE 5.24 WS

Qe

B = [ =

245
025.4

6.35|

Lo
~

Lo
Lo)|
B~

\ M8x120 (2x)

“T100 Nr kat. 30002591 Nr kat. 30002715
105
67 54
o Przektadnia slimakowa 9 Silnik 9 Wytaczniki krancowe ze Q Awaryjne uruchamianie @ Awaryjne uruchamianie
zintegrowanym sterownikiem reczne reczne
T801do trybu czuwakowego Szybki tancuch SK Korba reczna NHK

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

4. Mocowania / akcesoria

Patrz 3.016
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