ELEKTROMATEN® SIK

.Der Sichere-Kompakt"“ Typoszereg SG63F-SIK
SIK17.10

Do napedzania bram i krat rolowanych, SIK17.10 WS
ktére musza by¢ zabezpieczone przed opadnieciem, SIK 25.10
odpowiedni do zabudowy w ciasnych pomieszczeniach SIK 25.10 WS

Napedy ELEKTROMATEN SIK ,Der Sichere-Kompakt” sa specjalny- (gl
mi napedami do bram przemystowych, ktére musza by¢ zabezpieczone [l

przed opadnieciem. Opatentowane urzadzenie chwytajace zintegrowane w

przektadni. Montaz odbywa sie bezposrednio na wale bramy. @
Napedy ELEKTROMATEN SIK sktadaja sie z: p= N

Przektadni slimakowej z urzadzeniem chwytajacym i watu drazonego,
urzadzenia do awaryjnego uruchamiania recznego, zintegrowanych
wytacznikéw krancowych i silnika elektrycznego.

Dzieki centralnemu umieszczeniu watu drazonego napedy
ELEKTROMATEN SIK nadaja sie szczegolnie do instalowania w ciasnych
pomieszczeniach.

Opatentowany mechanizm chwytajacy w przektadni

B Zabezpieczenie przed peknieciem slimaka lub Slimacznicy

W Niezalezny od predkosci obrotowej i kierunku obrotow

B Bezobstugowy, samokontrolujacy sie

B Bardzo dobre wtasnosci ttumiace w przypadku blokady przechwycenia
B Kompaktowe wymiary

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN Urzadzenie chwytajace w przektadni

Potwierdzenie zgodnos$ci na podstawie normy:
DIN EN 12604 / 12605
ift Rosenheim GmbH

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

‘ o Awaryjne uruchamianie reczne Sterownik bramy
I W Awaryjna korba reczna NHK @ E Podtaczenie przez charakterystyczne
W Szybki tarncuch SK (2) ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest
tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA
(2) Wytaczniki krancowe W Napiecie sterownicze: 24V

W Czestotliwos¢ robocza: 50 / 60 Hz

Krzywkowy wytacznik kraficowy NES © n Napiecie zasilania:

W 2 robocze, 2 awaryjne, | . 1N~230V, 3~230V, 3N~400V, 3~400V
2 dodatkowe wytaczniki krancowe
Cyfrowy wytacznik krancowy DES @ Aktualne typy i wersje sterownikéw do bram
B Elektroniczny czujnik potozenia, bez firmy GfA opisano szczeg6towo w rozdziale 8.
koniecznosci pozycjonowania przy zaniku
napiecia

Mocowanie

B Stopa wahliwa (Mocowanie standardowe)
W Podpora momentu obrotowego
B Najazdowy wspornik momentu obrotowego

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Fb) 1 . 03 1



1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN SIK17.10 SIK17.10 WS SIK 25.10 SIK 25.10 WS \

Typoszereg [ SG43F-SIK ] [ SG63F-SIK ] [ SG63F-SIK [ SG63F-SIK
Zdawczy moment obrotowy Nm 170 170 250 250
Zdawcza predkosc obrotowa min”’ 10 10 10 10
@ watu zdawczego mm 30 30 30 30
Moment chwytajacy ' Nm 420 420 510 510
Urzadzenie chwytajace (numer badania) 14-003612-PR02 14-003612-PR02 14-003612-PR02 14-003612-PR02
Zdawcza predkos$¢ obrotowa otw./zam. -
z przemiennikiem czestotliwosci 2 min (WAL - AL -
Moc silnika kW 0,30 0,40 0,40 0,40
Napiecie robocze v 3~230/ 400V 1N~230V 3~230/ 400V 1N~230V
Czestotliwos¢ robocza Hz 50 50 50 50
Prad roboczy ? A 2,6/1,5 4,5 2,6/15 4,5
Maks. liczba zataczen na godzine * 20 12 20 8
Zakres wytacznika krancowego ° 20 20 20 20
Maks. sita w trybie awaryjnym NHK / SK ¢ N 51/134 75/198 75/198 75/198
Ciezar napedu kg 16 18 16 18
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.053 9.053 9.053 9.053
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000589 50000589 50000589 50000589

KNr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10003998 10004146 10003999 10004000 )

Ogdlnie obowiazuje: Stopien ochrony IP54, Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C), Ciagty poziom ciSnienia akustycznego <70 dB(A)

1 patrz 3.5 - 2 Przy pracy z przemiennikiem czestotliwosci zalecamy ELEKTROMATEN w wykonaniu specjalnym, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz, patrz 3.7 -
3 Prad roboczy podczas rozruchu moze krotkotrwale wzrosnaé 4-krotnie, patrz 3.6 i 3.7 - 4 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowacd
maksymalna ilos¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 3.2 - 5 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 6 patrz 3.4

2. Tabele sity ciagu

[Bramy rolowane

Rura nawojowa EN 10220 [mm]
101,6 x 3,6

108,0 x 3,6

133,0 x 4,0

159,0 x 4,5

177,8 x 5,0

\1 93,7 x 5,4

SIK17.10/SIK 17.10 WS
FN]

2237
2125
1778
1520
1375

v, [em/s]

6,4
6,7
8,0
9,3
10,4

SIK 25.10 WS / SIK 25.10 WS \

FIN]

3289
3125
2614
2235
2022
1872

v, [em/s]

6,4
6,7
8,0
9,4
10,4

11,2 )

M F = Sita ciagu [N]
W v = Predkos¢ poczatkowa [cm/s]

1.032

B Uwzgledniono 20% wspodtczynnik tarcia dla profili jednosciennych (grubos¢ profili 20mm)

B Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.2
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3.1 Dyrektywy europejskie dla bram

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

3.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine

Podane warto$ci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one by¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

W tabeli sity ciagu uwzgledniono dla bram rolowanych z
profilami jednosciennymi (grubo$¢ profilu 20mm) 20%
wspotczynnik tarcia wzgl. dla bram segmentowych 10%
wspotczynnik tarcia.

W przypadku bram podnoszonych oraz bram rolowanych o
niekorzystnych warunkach nawijania (np. wysoko$¢ bramy
wieksza od jej szerokosci, niekorzystne wejscie, dodatkowe
uszczelnienia, profile dwuscienne) nalezy zredukowa¢ podane
sity ciagu o nastepne 20% (ewent. zapytanie). W przypadku
profili dwusciennych, grubych lub wysokich nalezy zwrdcic¢
uwage na warunki nawijania na samym poczatku. Najwyzszy
moment obrotowy wystepuje tutaj dopiero po ok. 1-2 obrotach.

3.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcéw sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

3.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity

4. Wymiary

SIK17.10 - SIK 25.10 WS

recznej wynoszacej 390 N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (3.3 uwagal.

3.5 Moment oporowy / Moment chwytajacy

Dopuszczalne obciazenia komponentéw mechanicznych, jak np.
mocowania, trzpienie watow, wpusty, nie moga by¢ przekraczane
rowniez przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

3.6 Wytacznik silnikowy

Przy doborze wytacznikow silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze by¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.7 Praca z zewnetrznym przemiennikiem czestotliwosci

Dla zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci obowiazuje:

Zwiekszenie obrotéw zdawczych powoduje  wieksze
obciazenie przektadni. W takim wypadku nalezy zredukowac
moment obrotowy zdawczy napedu.

Zwiekszenie obrotéw zdawczych o 10% redukuje dopuszczal-
ny moment obrotowy zdawczy o 5%. W przypadku wyzszych
obrotéw zdawczych nalezy odpowiednio zredukowaé moment
obrotowy zdawczy (ewent. zapytanie).

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych obrotéw zdawczych
(punkt 1, Dane techniczne). Nalezy przestrzegaé sit robo-
czych ustalonych w normie EN 12453 jak réwniez dyrektywy
zgodnosci elektromagnetycznej EMV.

Przy doborze zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci
nalezy pamietac, ze krotkotrwaty pobor pradu moze byc na-
wet czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.
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M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)
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5. Awaryjne uruchamianie reczne . do montazu poziomego i pionowego

55 255
~ @ Awaryjna korba reczna NHK (Standard)
& Nr kat. 30002591
—4 e Awaryjna korba reczna z przegubem NHKK
(1) Nr kat. 30002715
© Szybki tancuch SK
415
ﬁ -
— ) v

M Sity reczne zgodne z punktem 1. Dane techniczne B Przestrzegaé wskazéwek zawartych w punkcie 3.4

6. Mocowania / akcesoria

6.1 Konsola Nr kat. 40006488 85 445

c. 1 : 51
R
iz

B Maks. obcigzenie 5 kN

425

6.2 Podpora momentu obrotowego Nr kat. 30002930

B Do zamocowania przy pomocy stopy wahliwej potrzebne dodatkowo:

M Odbior napedu lewy lub prawy
konsola 6.1 i tozysko stojakowe

B Naped ELEKTROMATEN pionowy (jak na rysunku) lub poziomy

6.3 Najazdowy wspornik momentu obrotowego Nr kat. 20002773.00005

o
™
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B 0dbidr napedu lewy lub prawy B Naped ELEKTROMATEN tylko w pozycji poziomej

1 u 034 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Fb)



