Specjalne napedy-ELEKTROMATEN®

do bram zagrozonych eksplozja - ATEX
do bram przeciwpozarowych

=

ELEKTROMATEN w wykonaniu ATEX

S125.15 Ex - S1 80.12 Ex 6.011

Zdawczy moment obrotowy: 250-800 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 12-15 min™'

KE 9.24 Ex - KE 80.12 Ex 6.021

Zdawczy moment obrotowy: 90-800 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 12 - 24 min-!

SE 9.24 Ex-e T3/ SE 9.24 Ex-de T4 6.031

Zdawczy moment obrotowy: 90 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 24 min-'

Sterowniki do bram/Akcesoria elektryczne 6.051

do napedéw ELEKTROMATEN w strefach zagrozonych wybuchem
sterowniki bramowe Ex, przyrzady sterownicze, akcesoria

Napedy przeciwpozarowe-ELEKTROMATEN FS
FS 15.20 - FS 110.18 6.061

Zdawczy moment obrotowy: 150-1100 Nm
Zdawcza predkos¢ obrotowa: 18 -20 min-'

do bram przeciwpozarowych, ktére w przypadku
pozaru musza sie zamykac grawitacyjnie

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Ha) 6-000






ELEKTROMATEN® SI

w wykonaniu ATEX Typoszereg SG85F

S1 25.15 Ex
S140.15 Ex

Typoszereg SG115F
S180.12 Ex

Napedy ELEKTROMATEN Sl ,.Der Sichere” sa specjalnymi napedami do bram
przemystowych, ktore musza by¢ zabezpieczone przed opadnieciem w
obszarach zagrozonych wybuchem. Opatentowane urzadzenie chwytajace
zintegrowane w przektadni. Montaz odbywa sie bezposrednio na wale bramy.
Napedy ELEKTROMATEN S| w wykonaniu ATEX sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej z urzadzeniem chwytajacym i watu drazonego,
urzadzenia do awaryjnego uruchamiania recznego, zintegrowanych
wytacznikow krancowych i silnika elektrycznego.

Opatentowane urzadzenie chwytajace w przektadni

B Zabezpieczenie przed peknieciem $limaka lub Slimacznicy

B Niezalezny od predkosci obrotowej i kierunku obrotow

B Bezobstugowy, samokontrolujacy sie

B Bardzo dobre wtasnosci ttumiace w przypadku blokady przechwycenia

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

Urzadzenie chwytajace w przektadni ATEX - Numer rejestracji
Potwierdzenie zgodnosci na podstawie normy: Numer rejestracji:

DIN EN 12604 / 12605 8000306986

ift Rosenheim GmbH TUV NORD CERT GmbH

ﬁ (1] Awaryjne uruchamianie reczne Wyposazenie elektryczne

. I W Awaryjna korba reczna NHK Dla napedéw ELEKTROMATEN w strefach

—_ — - zagrozonych wybuchem:
Wytaczniki krancowe B Sterownik

Krzywkowy wytacznik krancowy NES (2] W Zespoty sterujace : :
W 2 robocze, 2 awaryjne, W Przyrzady sterownicze itd.

2 dodatkowe wytaczniki krancowe

Aktualne typy i wersje sterownikéw do

Skrzynka zaciskowa bram firmy GfA w obszarach zagrozonych
i wybuchem opisano szczegotowo na stronie
MW Skrzynka zaciskowa ® 4051
Mocowanie

B Stopa wahliwa (mocowanie standardowe]

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd) 6 . 0 1 1



1. Dane techniczne

ostona ognioszczelna
Zdawczy moment obrotowy
Zdawcza predkos¢ obrotowa
@ watu zdawczego
Moment chwytajacy '
Urzadzenie chwytajace (numer badania)
Moc silnika
Napiecie robocze
Czestotliwos¢ robocza

Ex-e T3
Ex-de T4

Prad roboczy 2

Maks. liczba zataczen na godzine *

Zakres wytacznika krancowego “

Maks. sita recznaw Ex-e/Ex-de T3
trybie awaryjnym NHK® Ex-de T4
Dopuszczalny Ex-e/Ex-de T3
zakres temperatur Ex-de T4
Ciezar napedu Ex-e T3
Ex-de T3
Ex-de T4
Nr kat. rysunku montazowego Ex-e T3
(dxf, dwg) Ex-de T3/T4
Nr kat. ELEKTROMATEN Ex-e T3
Ex-de T3

K Ex-de T4

Nm

min”’'

Nm

kW

Hz

°C

kg

Pyt: 112D lIC Ex de T130°C Db

250
15
30
635
TorFV 4 /025
1,10
3-230/400
50
50/29
4,7/2,7
20
10 (20, 60, 110)

85
158

-10...+40
-20...+40

31
33
36

50000782
50000783

10002589
10002590
10003248

(ELEKTROMATEN S125.15 Ex S140.15 Ex SI180.12 Ex \
Typoszereg @ SG85F m
Silnik Ex-e T3 Gaz: 112G IIC Ex e T3 Gb Gaz: 112G lIC Ex e T3 Gb _
Rodzaj ochrony zwiekszone bezpieczenstwo Pyt: 112D IIC Ex e T190°C Db Pyt: 112D IIC Ex e T190°C Db
przeciwwy- Silnik Ex-de T3 Gaz: 112G IIC Ex de T3 Gb Gaz: 112G IIC Ex de T3 Gb _
buchowej wg ostona ognioszczelna Pyt: 112D IIC Ex de T190°C Db Pyt: 112D IIC Ex de T190°C Db
ATEX Silnik Ex-de T4 Gaz: 112G IIC Ex de T4 Gb Gaz: 112G IIC Ex de T4 Gb Gaz: 112G IIC Ex de T4 Gb

Pyt: 112D IIC Ex de T130°C Db

400
15
40
760
TorFV 4 /025
1,10
3-230/400
50
50/2,9
4,7/2,7
16
10 (20, 60, 110)

136
209

-10...+40
-20...+40

30
33
36

50000782
50000783

10002591
10002592
10003423

Pyt: 112D IIC Ex de T130°C Db

800

12

55
2800

14-003305-PRO1
1,10
3-230/400
50

4,7/2,7
12
20 (60, 110)
159

-20...+40

52

50000799

10002639 )

0golnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65, Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)
1 Patrz 2.5- 2 Patrz 2.6 - 3 Patrz 2.2 - 4 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 5 Patrz 2.4

2.1 Dyrektywy europejskie dla bram 2.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej

odsytaczami do innych norm.

2.2 Liczba zataczen na godzine

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1.

Dane techniczne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu
w czasie. Wartosci te nie moga one by¢ przekroczone. W
przypadku przekroczenia podanej liczby zataczen na godzine
(punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto otwieranych bra-

mach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

2.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcéw sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze

dokonac tylko uprawniony fachowiec.

6.012

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd)

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity
recznej wynoszacej 390N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (2.3 uwaga).

2.5 Moment oporowy / Moment chwytajacy

Dopuszczalne obciazenia
jak np. mocowania, trzpienie watow, wpusty, nie moga by¢
przekraczane rowniez przy maksymalnych momentach ob-
rotowym / chwytajacym.

2.6 Wytacznik silnikowy

Napedy ATEX do strefach zagrozonych wybuchem musza by¢
zabezpieczone przed skutkami zwarcia, przeciazenia lub bra-
ku jednej fazy w sieciach tréjfazowych. Wytacznik silnikowy
jest zintegrowany w sterowaniu silnika. Wytaczniki silnikowe
nalezy ustawi¢ na prad znamionowy silnika

komponentéw mechanicznych,



3. Wymiary
3.1 S125.15/ 51 40.15 — Ex-e / Ex-de m

@ Przektadnia limakowa
z urzadzeniem
chwytajacym

@ Silnik Ex-e
© Silnik Ex-de

@ Silnik Ex-de
ze zintegrowanym
hamulcem

@ Wytaczniki krancowe
@ Skrzynka zaciskowa

0 Awaryjne uruchamianie
reczne NHK

© Stopa wahliwa

@D H B

30 333 8
40 43,3 12

W Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

3.2 S180.12 Ex-de

o Przektadnia slimakowa z urzadzeniem 0 Wytaczniki krancowe 0 Stopa wahliwa

chwytajacym 0 Skrzynka zaciskowa 0 Przektadnia posrednia

Q Silnik Ex-de ze zintegrowanym hamulcem e Awaryjne uruchamianie reczne NHK

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu] tylko ze wspornikiem réwnowazacym moment obrotowy (str: 1.056 punkcie 6.3)

4. Mocowania / akcesoria dla SE-ELEKTROMATEN

Patrz rozdziale 1 - ELEKTROMATEN Sl

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd) 6 . 0 1 3
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ELEKTROMATEN® KE Typoszereg SG50
KE 9.24 Ex

Typoszereg SG85
KE 40.24 Ex

Typoszereg SG115
KE 80.12 Ex

w wykonaniu ATEX

Napedy ELEKTROMATEN KE sa specjalnymi napedami do bram przemystowych
w obszarach zagrozonych wybuchem. Napedzanie watu bramy odbywa sie za
posrednictwem przektadni tancuchowej. W przypadku ciezaréw, ktore musza
by¢ zabezpieczone przed opadnieciem, konieczny jest odrebne urzadzenie
chwytajace.

Napedy ELEKTROMATEN KE w wykonaniu ATEX sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej, zmiennego watu napedzanego do napedu lewo-
stronnego lub prawostronnego, urzadzenia do awaryjnego uruchamiania
recznego, zintegrowanego wytacznika krancowego i silnika elektrycznego.

Strona napedzana:

Zmienny wat napedzany pozwala na tatwa zamiane napedzania
lewostronnego na prawostronne.

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

ATEX-Numer rejestracji

Numer rejestracji:
8000306986
TUV NORD CERT GmbH

ﬁ (1] Awaryjne uruchamianie reczne Wyposazenie elektryczne

. I W Awaryjna korba reczna NHK Dla napedéw ELEKTROMATEN w strefach

—_ — - zagrozonych wybuchem:
Wytaczniki krancowe B Sterownik

() W Zespoty sterujace

Krzywkow tacznik krancowy NES
Y A Y W Przyrzady sterownicze itd.

B 2 robocze, 2 awaryjne,
2 dodatkowe wytaczniki krancowe

Aktualne typy i wersje sterownikéw do

Skrzynka zaciskowa bram firmy GfA w obszarach zagrozonych
i wybuchem opisano szczegotowo na stronie
MW Skrzynka zaciskowa ® 4051
Mocowanie

W Katownik mocujacy
(mocowanie standardowe)

B Konsola (jako osprzet lub montowana
bezposrednio na napedzie
ELEKTROMATEN]

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd) 6 . 0 2 1



1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN KE 9.24 Ex KE 40.24 Ex KE 80.12 Ex \
Typostereg so0 ] soes | [So115
Rodzaj ochrony zsvsi/ilellzii(ofe)f);zepieczeﬁstwo 3 Py(!;:afl: zlllnzlﬁ:usiixﬁ ;g*"(;:bnb - -
przeciwwybu- . @
chowej wgATEX  SiKEXde . T4 Pyt 112D I Ex de T130°C Db Pyt 112D C Ex de T130°C Db Pyt 120 C Ex de T130°C Db
Zdawczy moment obrotowy Nm 90 400 800
Zdawcza predkos$c obrotowa min-’' 24 24 12
@ watu zdawczego mm 25 40 55
Moc silnika kW 0,37 1,10 1,10
Napiecie robocze v 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400
Czestotliwosc¢ robocza Hz 50 50 50
Prad roboczy ' Ex-e T3 A 20/11 —— ——

Ex-de T4 2,0/1,2 4,7/2,7 4,7/2,7
Maks. liczba zataczen na godzine 2 12 12 12
Kabel zasilajacy / bezpiecznik (zwtoczny) 20 20 (40, 60, 110) 20 (60, 110)
Zakres wytacznika krancowego * 62 246 159
Dopuszczalny zakres temperatur “e -10...+40 -20...+40 -20...+40
Ciezar napedu Ex-e T3 kg 19 - --
Ex-de T4 18 38 55
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000710 50000784 50000798
Nr kat. ELEKTROMATEN Ex-e T3 10002617 -- -
\ Ex-de T4 10002618 10002551 10002640 )

0gélnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65, Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)
1 Patrz 2.6 - 2 Patrz 2.2 - 3 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 4 Patrz 2.4

2.1 Dyrektywy europejskie dla bram

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej

odsytaczami do innych norm.

chwytajace.

Dopuszczalna liczba
chwytajacego nie moze by¢ przekroczona. Dopuszczalne
obciazenia komponentdw mechanicznych, jak np. mocowania,
trzpienie watdw, wpusty, nie moga by¢ przekraczane réwniez
przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

obrotéw urzadzenia

2.2 Liczba zataczen na godzine 2.6 Wytacznik silnikowy

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1.
Dane techniczne) obowiazujg przy réwnomiernym roztozeniu
w czasie. Wartosci te nie moga one by¢ przekroczone. W
przypadku przekroczenia podanej liczby zataczen na godzine
(punkt 1, Dane techniczne] - np. przy czesto otwieranych bra-
mach - nalezy zredukowac sity ciggu (zapytanie).

2.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcéw sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

2.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity

Napedy ATEX do strefach zagrozonych wybuchem musza by¢
zabezpieczone przed skutkami zwarcia, przeciazenia lub bra-
ku jednej fazy w sieciach tréjfazowych. Wytacznik silnikowy
jest zintegrowany w sterowaniu silnika. Wytaczniki silnikowe
nalezy ustawi¢ na prad znamionowy silnika

2.7 Przektadnia tancuchowa

Dopuszczalne obciazenia tancuchoéw, trzpieni watéw, wpu-
stow, tozysk stojakowych etc. nie moga by¢ przekraczane.
Nalezy pamietac o zaleznosci od kierunku przyktadania sity.

Zalecamy stosowanie napedowych kot tancuchowych, z co
najmniej 15 zebami. Napedowe koto tancuchowe nie moze

wystawac poza koncéwke watu napedzanego.

recznej wynoszacej 390N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-

kania (2.3 uwaga).

2.5 Urzadzenie chwytajace / Moment chwytajacy

Do eksploatacji bram, ktére musza by¢ zabezpieczone
przed opadnieciem, konieczne jest zewnetrzne urzadzenie

6.022

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd)

Przektadnie tancuchowa nalezy zmontowaé¢ w taki sposéb,
zeby zapobiec unoszeniu sie lub przeskakiwaniu tancucha
(urzadzenia napinajace).




3. Wymiary
3.1 KE 9.24 Ex-e / Ex-de m

1| ] 3

—roe 70:
i I— { : o 6
] ) — ~ A © -

[ TEN0E N (e S | ©® o u

A Z —

a g ° Z | Q)

—HA = 7R\
5 T ENNNN 7 i@\
1 s i = ‘ \—/ = s
o o 2 — 7
1
135
155
100 169 65 T3
130
75
150
L1
o Przektadnia $limakowa e Awaryjne uruchamianie reczne NHK
@ Silnik Ex-e T3 @ Wat napedzany (zmienny)
(Ex-de T4 nie ujeta na rysunku) . .

A © Katownik mocujacy ELEKTROMATEN L1 L2 L3
0 Wytaczniki krancowe
O Skrzynka zaciskowa KE 9.24 / Ex-e 440 252 145

KE 9.24 / Ex-de 490 280 130

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

3.2 KE 40.24 Ex-de m

108 85

gl
3
98
636
@ Przektadnia $limakowa @ Skrzynka zaciskowa @ Katownik mocujacy
9 Silnik Ex-de ze zintegrowanym hamulcem 6 Awaryjne uruchamianie reczne NHK
© Wytaczniki krancowe @ Wat napedzany (zmienny)

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd) 6-023



3.3 KE 80.12 Ex-de

170
g 108
I
9
Gl
o o}
e
&
7% o o,
i8] o =fer ‘
Wl
\JJ L
90 j__
170
‘ 205
160 103
844
o Przektadnia slimakowa 0 Skrzynka zaciskowa 0 Katownik mocujacy
Q Silnik Ex-de ze zintegrowanym hamulcem e Awaryjne uruchamianie reczne NHK 0 Przektadnia posrednia
0 Wytaczniki krancowe 0 Wat napedzany (zmienny)

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

4. Mocowania / akcesoria dla SE-ELEKTROMATEN

Patrz rozdziale 2 - ELEKTROMATEN KE

6.024

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd)



ELEKTROMATEN® SE
w wykonaniu ATEX

Typoszereg SG50

SE 9.24 Ex-e T3
SE 9.24 Ex-de T4

Napedy ELEKTROMATEN SE sa specjalnymi napedami do bram segmentowych
z kompensacja sprezynowa w obszarach zagrozonych wybuchem. Montaz
odbywa sie z reguty bezposrednio na wale bramy.

Napedy ELEKTROMATEN SE w wykonaniu ATEX sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej z drazonym watem, urzadzenia do awaryjnego
uruchamiania recznego, zintegrowanych wytacznikéw krancowych i silnika
elektrycznego.

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

Maksymalny moment oporowy

Potwierdzenie zgodnosci:
Badanie statycznego momentu oporowego @
Protokot badania 630900

TUV SUD Industrieservice GmbH

ATEX-Numer rejestracji

Numer rejestracji:
8000306986
TUV NORD CERT GmbH

ﬁ (1] Awaryjne uruchamianie reczne Wyposazenie elektryczne

. I W Awaryjna korba reczna NHK Dla napedéw ELEKTROMATEN w strefach

—_ — - zagrozonych wybuchem:
Wytaczniki krancowe B Sterownik

Krzywkowy wytacznik krancowy NES (2] W Zespoty sterujace : :
W 2 robocze, 2 awaryjne, W Przyrzady sterownicze itd.

2 dodatkowe wytaczniki krancowe

Aktualne typy i wersje sterownikéw do

Skrzynka zaciskowa bram firmy GfA w obszarach zagrozonych
i wybuchem opisano szczegotowo na stronie
MW Skrzynka zaciskowa ® 4051
Mocowanie

MW Potaczenie gwintowe 8xM8
(mocowanie standardowe)

W Podpora momentu obrotowego

H Konsola kotnierzowa

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Jd) 6 . 03 1



1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN SE 9.24 Ex \
Typoszereg @
Silnik Ex-e T3 Gaz: 112G IICEx e T3 Gb
Rodzaj ochrony zwiekszone bezpieczenstwo Pyt: 112D IIC Ex e T190°C Db
przeciwwybu- @
chowej wg ATEX ~ Silnik Ex-de T4 Gaz: 11 2G IIC Ex de T4 Gb
ostona ognioszczelna Pyt: 112D IIC Ex de T130°C Db

Zdawczy moment obrotowy Nm 90
Zdawcza predkos$¢ obrotowa min-' 24
@ watu zdawczego ' mm 25,4
Maksymalny moment oporowy 2 Nm 450
Maksymalny ciezar bramy ? kg 4000
Moc silnika kW 0,37
Napiecie robocze v 3~230/ 400
Czestotliwosc robocza Hz 50
Prad roboczy “ Ex-e T3 A 2,0/1,1

Ex-de T4 2,0/1,2
Maks. liczba zataczen na godzine ° 20
Zakres wytacznika krancowego ¢ 20
Dopuszczalny zakres temperatur °c -10...+40
Ciezar napedu Ex-e T3 K 18

Ex-de T4 J 18
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000711
Nr kat. ELEKTROMATEN Ex-e T3 10002595

K Ex-de T4 10002620 )

0golnie obowiazuje: Stopien ochrony IPé5, Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)
1 Inne $rednice watéw na zapytanie - 2 Patrz 2.5 - 3 Patrz 2.2 - 4 Patrz 2.6 - 5 Patrz 2.2 - 6 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego, przy @ 31,75: Zakres wytacznikow
krancowych 14

Maksymalny moment oporowy odpowiada dopuszczalnemu
obciazeniu przektadni, jakie moze wystapi¢ w przypadku awa-
Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku U AT O E),

bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej Wartos¢ maksymalno momentu oporowego M wylicza sie nastepujaco:
odsytaczami do innych norm.

2.1 Dyrektywy europejskie dla bram

M [Nm] = ciezar skrzydta [N] x promien bebna linowego [m]
2.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine W przypadku stozkowych bebnéw linowych nalezy uwzglednié
najwieksza srednice nawoju.

Poniewaz uszkodzeniu moga ulec jednoczesnie 2 sprezyny
rownowazace ciezar, komisja branzowa ds. urzadzen budowla-
nych zaleca tak zaprojektowac naped, zeby mdgt on utrzymac:

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one byc¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto

otwieranych bramach - nalezy zredukowad sty ciagu (zapytanie). B przy1-2sprezynach rownowazacych 100% ciezaru skrzydta
B przy 3 sprezynach réwnowazacych 66% ciezaru skrzydta
2.3 Samohamowanie / Hamulec B przy 4 sprezynach rownowazacych 50% ciezaru skrzydta

W napedach bez hamulcow sprezynowych przektadnia 2.6 Wytacznik silnikowy

Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Napedy ATEX do strefach zagrozonych wybuchem musza by¢
zabezpieczone przed skutkami zwarcia, przeciazenia lub braku
jednej fazy w sieciach trdjfazowych. Wytacznik silnikowy jest
zintegrowany w sterowaniu silnika. Wytaczniki silnikowe nalezy

2.4 Awaryjny naped reczny / Kompensacja sprezynowa ustawi¢ na prad znamionowy silnika

W trakcie pracy recznej brama i przektadnia samohamow- 2.7 Liny/Bebny linowe

na pozostaja ze soba sprzezone. Wykluczone jest opadniecie
bramy w przypadku awarii kompensacji sprezynowe;. Przy dobieraniu lin nalezy uwzgledni¢ co najmniej szesciokrotny
wspotczynnik bezpieczenstwa okreslony w normie EN 12604.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

2.5 Maksymalny moment oporowy

Przy dobieraniu bebndéw linowych nalezy pamietac, ze w dol-
nym potozeniu bramy na bebnie linowym muszg jeszcze byc
dwa rezerwowe nawoje. Srednica bebna linowego musi by¢ co
najmniej 20-krotnie wieksza od srednicy liny.

Opadnieciu wywazonego skrzydta bramy mozna zapobiec,
jezeli naped jest w stanie utrzymac ciezar skrzydta bramy
réwniez w przypadku awarii urzadzenia réwnowazacego.
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3. Wymiary

3.1 SE9.24 Ex-e T3

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

4. Mocowania / akcesoria dla SE-ELEKTROMATEN
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@ Przektadnia $limakowa
@ Silnik Ex-e T3
© Wytaczniki krancowe

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

3.2 SE 9.24 Ex-de T4
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@ Skrzynka zaciskowa
[mozliwo$¢ montazu po obydwu
stronach)

e Awaryjne uruchamianie reczne NHK
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makowa e Skrzynka zaciskowa

@ Przektadnia sl
@ Silnik Ex-de T3

0 Wytaczniki krancowe

[mozliwo$é montazu po obydwu
stronach)

6 Awaryjne uruchamianie reczne NHK

Patrz rozdziale 3 - ELEKTROMATEN SE
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Sterowniki bram / Akcesoria elektryczne

do napedow ELEKTROMATEN w wykonaniu ATEX

Sterowniki bramy GfA w wykonaniu ATEX sa zaprojektowane dla specjalnych
wymogow w obszarach zabezpieczonych przed wybuchem. W zaleznosci od
wersjiwykonania moga one by¢ stosowane wewnatrz (@) lub na zewnatrz (@/@)
strefy zagrozenia wybuchem.

Dla wszystkich sterowan do bram obowiazuje:

B Z wytacznikiem gtdwnym

B Z wytacznikiem silnikowym

B Ustawianie za pomoca przetacznika obrotowego z wyswietlaczem
cyfrowym

Zmiana kierunku obrotéw za pomoca klawiatury

Licznik cykli i cykli konserwacyjnych

Licznik cykli

Licznik cykli serwisowych: 1.000-99.000 cykli

Napiecie zasilania:

3~230V, PE / 3N~400V, PE / 3~400V, PE

Czestotliwos$¢ robocza: 50 / 60 Hz

Napiecie sterownicze: 24V DC

Zasilanie sieciowe dla urzadzen zewnetrznych:

24V DC (0,35A]) / 230V AC (1,6A)

B Bez kabla przytaczeniowego do napedéw ELEKTROMATEN

Zastosowanie w strefie Ex

(1] Sterownik bramy TS 971-ATEX 11 2 G/D

B & Il 2(1)G Ex de [ia Gal IIC T6 Gb / 11 2(1)D Ex tb [iaDa] I1IC T85° Db

W Tryb pracy do wyboru: Tryb czuwakowy albo samopodtrzymanie

B W obudowie odpornej na cisnienie, z wziernikiem

M Zintegrowany przyrzad sterowniczy OTW.-STOP-ZAM.

B Mozliwos¢ podtaczenia krawedzi zamykajacej 8k2 za pomoca zintegrowanej bariery zabezpieczajacej

B Interpretacja stanu czujnika luznej linki i / lub wyt. drzwi przej$ciowych za pomoca zintegr. bariery zabezp.
B Interpretacja fotokomdrki za pomoca roztacznika zintegrowanego

W Dopuszczalny zakres temperatur: -5°...+40°C

Zastosowanie poza strefa Ex

Dotyczy obydwu sterownikow bramy:

W Interpretacja stanu czujnika luznej linki i/lub wyt. drzwi przej$. za pomoca zintegr. bariery zabezp.
& 11 3(1)G [Ex ia Ga] IIC T4 Ge /11 (1)D [Ex ia Da] llIC
W Dopuszczalny zakres temperatur: -10°...+50°C

(2] Sterownik bramy TS 971-Tryb czuwakowy ATEX

B Tryb pracy do wyboru: Tryb czuwakowy ZAM. / OTW.; Tryb czuwakowy ZAM. / Samopodtrzymanie OTW.

(3] Sterownik bramy TS 971-Automatyczny ATEX

W Tryb pracy do wyboru: Tryb czuwakowy albo samopodtrzymanie
B Mozliwo$¢ podtaczenia krawedzi zamykajacej 8k2 za pomoca zintegr. bariery zab. & Il 3(1)G [Ex ia Ga] IIC T4 Gc /Il (1)D [Ex ia Da] IIIC
B Interpretacja fotokomorki za pomoca roztacznika zintegrowanego & Il (1)G [Ex ia] IIC /Il (1)D [Ex iaD]
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Sterowniki bram / Akcesoria elektryczne
do napedow ELEKTROMATEN w wykonaniu ATEX

Sterownik bramy: Zastosowanie w strefie Ex

Oznaczenie Nr kat.

Sterownik bramy TS 971-ATEX 11 2 G/D

o szer. x wys. x gteb.: 338 x 540 x 228 mm; 26,0 kg; Nr kat. rysunku montazowego: 50001985
dla silnika o mocy 1,10 kW 20003679.00001
dla silnika o mocy 0,37 kW 20003679.00002

Sterownik bramy: Zastosowanie poza strefa Ex

Oznaczenie Nr kat.

Sterownik bramy TS 971-Trybu czuwakowego ATEX, do zastosowan poza strefa Ex

e szer. x wys. x gteb.: 250 x 375 x 188 mm; 5,7 kg; Nr kat. rysunku montazowego: 50001979
dla silnika o mocy 1,10 kW 20003694.00001
dla silnika o mocy 0,37 kW 20003694.00002

Sterownik bramy TS 971-Automatyczny ATEX, do zastosowan poza strefa Ex

e szer. x wys. x gteb.: 375 x 375 x 188 mm); 8,2 kg; Nr kat. rysunku montazowego: 50001978
dla silnika o mocy 1,10 kW 20003693.00001
dla silnika o mocy 0,37 kW 20003693.00002

Zastosowanie ze sterownikiem bramy TS 971-Automatyczny ATEX (@/©)
(interpretacja stanu zintegrowana w sterownikul)

14
Fotokomorka
. Oznaczenie Nr kat.
Fotokomérka refleksyjna
112G ExiallC T4,
Zasieg 22 m, tacznie z: reflektorem i uchwytem, 30005772

Przyrzad sterowniczy

— Oznaczenie Nr kat.

Przycisk trojfunkcyjny OTW./STOP/ZAM.

Nr 51 aP (na tynk)

112 G Ex d eia ib [ia Gal mb q IIA, 1IB, IIC, Té, T5, T4 Gb 40009665
112 D Ex tb [IIC T80°C, T95°C, T130°C Db

szer. x wys. x gteb.: 80 x 185 x 85 mm

Wytacznik gtowny

Oznaczenie Nr kat.

Wytacznik gtowny

16 A, do 690V

112G ExedlICTé 40014087
112 D Ex tD A21 IP66 T80°C

szer. x wys. x gteb..: 112 x 205 x 130 mm

Oznaczenie Nr kat.
Puszka rozgatezna

112G ExeiallCTé, T5 Gb

112D Ex tb I1IC T80 °C, T95 °C Db 40014675
Stopien ochrony IP66, dtawiki 3 x M20 x 1,5

szer. x wys. x gteb..: 71 x 116 x 45 mm

Dtawik kablowy

112G ExellC Gb

112D Extb Il C Db

Stopien ochrony IP66,

M16x 1,5 40013344
M20x 1,5 40013332
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ELEKTROMATEN® FS

FS 15.20
FS 25.20

Do napedzania bram przeciwpozarowych, FS 50.20
ktore w przypadku pozaru musza zamykac sie grawitacyjnie FS 110.18

Napedy ELEKTROMATEN FS sa specjalnymi napedami do bram
przeciwpozarowych. Naped watu bramy odbywa sie za posrednictwem
przektadni tancuchowej. W przypadku obciazen, ktére musza by¢ zabezpi-
eczone przed opadnieciem, konieczny jest odrebny mechanizm chwytajacy.
Napedy ELEKTROMATEN FS sktadaja sie z: przektadni zebatej czotowej,
hamulca od$rodkowego, przetaczalnego hamulca uniwersalnego’, zintegro-
wanego wytacznika krancowego i silnika elektrycznego.

Przektadnia
Przektadnia czotowa zebata z mozliwoscia obracania sie wstecz umozliwia w przypadku
pozaru grawitacyjne zamkniecie bramy réwniez wtedy, gdy dojdzie do zaniku napiecia

Hamulec odsrodkowy ©

Hamulec odsrodkowy ogranicza w przypadku pozaru obroty zdawcze przy
wytaczonym zasilaniu elektrycznym. Obroty zdawcze sa przy tym wyzsze od
obrotow zdawczych przy zasilaniu sieciowym

Opatentowany hamulec uniwersalny' z dwoma przetacznymi trybami pracy:

Tryb montazowy/tryb budowlany ©

B Sposob dziatania jest taki sam, jak w przypadku hamulca elektro-
magnetycznego sprezynowego?

B Ze stosownym sterownikiem brama moze pracowac jak naped standardowy

Tryb przeciwpozarowy ©

B Sposob dziatania jest taki sam, jak w przypadku hamulca magnetycznego®

B Praca jako drzwi przeciwpozarowe z badaniem VdS

B W przypadku pozaru hamulec uniwersalny otwiera sie i brama przeciwpozarowa
zamyka sie grawitacyjnie.

Badania i certyfikaty

ELEKTROMATEN MPA-(Materialpriifungsamt - Urzad Badania i Kontroli Materiatéw)
Protokét badania Nr. 120001461.60-01 (FS 15.20)
Protokét badania Nr. 120001461.10-01 (FS 25.20, FS 50.20, FS 110.18)

@ (1] Hamulec odsrodkowy Przewody taczace

B Hamulec od$rodkowy ogranicza w © W Przewody taczace (dla NES lub DES) o
przypadku pozaru obroty zdawcze przy roznych dtugosciach do podtaczenia do
wytaczonym zasilaniu elektrycznym odpowiedniego sterownika bramy*

(2) . B Przewdd taczacy NES:
y Hamulec uniwersalny, przetaczalny 7m / 10m / 15m

B Tryb montazowy / budowlany W Przewdd taczacy DES:
. 3m/5m/7m/13m
W Tryb przeciwpozarowy

Wytaczniki krancowe

Krzywkowy wytacznik krancowy NES (4]

MW 2 robocze, 2 awaryjne,
2 dodatkowe wytaczniki krancowe

ﬂ M Elektroniczny czujnik potozenia, bez
koniecznosci pozycjonowania przy zaniku

/

&

-

/h
(X

)
®©

Cyfrowy wytacznik krancowy DES (5]
napiecia
1 Hamulec uniwersalny nie jest dostepny w przypadku FS 15.20: 2 Efekt hamowania przy wytaczonym zasilaniu
ELEKTROMAT FS 15.20 posiada tylko hamulec magnetyczny dla 3 Efekt hamowania przy wtaczonym zasilaniu
pracy z ochrona przeciwpozarowa. 4 Sterowniki bramy na zapytanie (niezgodne z wymogami VdS)
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1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN FS 15.20 FS 25.20 FS 50.20 FS 110.18 \
Zdawczy moment obrotowy Nm 150 250 500 1100
Zdawcza predkos$¢ obrotowa min-' 20 (23) 20 (23) 20 (23) 18 (23)
@ watu zdawczego mm 25 30 40 50
Moment obrotowy zwrotny 2 Nm 15 20 30 40
Moc silnika kW 0,3 0,45 0,90 1,10
Napiecie robocze \' 3x400 3x400 3x400 3x400
Czestotliwosc robocza Hz 50 50 50 50
Prad roboczy? A 1,5 2,0 2,7 4,1
Maks. liczba zataczen na godzine 16 16 12 10
Zakres wytacznika krancowego® 20 (60, 110) 20 (60, 110) 20 (60, 110) 20 (60, 110)
Ciezar napedu kg 26 45 70 105
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001373 50000995 50000996 50000997
KNr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10003485 10002912 10002913 10002914 )

0goélnie obowiazuje: Stopien ochrony IP54, Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C), Ciagty poziom cisnienia akustycznego <70 dB(A)
1Patrz 2.4 - 2 Patrz 2.7 - 3 Patrz 2.5 - 4 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowa¢ maksymalna ilo$¢ zataczen na godzine o potowe, patrz
takze 2.2 - 5 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego

2.6 Przektadnia tancuchowa

2.1 Dyrektywy europejskie dla bram

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przy- Dopuszczalne obciazenia tancuchdw, trzpieni watow, wpu-

padku bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy stow, tozysk stojakowych etc. nie moga by¢ przekraczane.

EN 12453 z jej odsytaczami do innych norm. Nalezy pamietac o zaleznosci od kierunku przyktadania sity.

Eksploatacja ochrony przeciwpozarowej zobowiazuje Zalecamy stosowanie napedowych kot tancuchowych, z co

uzytkownika do przestrzegania krajowych norm i przepiséw. najmniej 15 zebami. Napedowe koto tancuchowe nie moze
wystawac poza koncowke watu napedzanego.

2.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczef na godzine Przektadnie tancuchowa nalezy zmontowaé¢ w taki sposdb,

zeby zapobiec unoszeniu sie lub przeskakiwaniu tancucha

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni- (urzadzenia napinajace)

czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one byc¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

2.7 Zwrotny moment obrotowy

W wypadku pozaru brama musi by¢ w stanie, pod wptywem
wtasnego ciezaru, bezsilnikowo sie zamkna¢, pokonujac po-

2.3 Samohamowanie / Hamulec ;
dany zwrotny moment obrotowy (punkt 1, Dane techniczne).

W napedach bez hamulcow sprezynowych przektadnia
slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

2.4 Urzadzenie chwytajace / Moment chwytajacy

Do eksploatacji bram, ktére musza by¢ zabezpieczone
przed opadnieciem, konieczne jest zewnetrzne urzadzenie
chwytajace. Dopuszczalna liczba obrotow urzadzenia
chwytajacego nie moze by¢ przekroczona. Dopuszczalne
obciazenia komponentdw mechanicznych, jak np. mocowania,
trzpienie watéw, wpusty, nie moga by¢ przekraczane réwniez
przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

2.5 Wytacznik silnikowy

Przy doborze wytacznikow silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze by¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.
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2. Tabele sity ciagu

(ELEKTROMATEN Rura nawojowa Naped tancuchowy Naped tancuchowy Naped tancuchowy Naped lar’ncuchow)
EN 10220 1:2 1:3 1:3.8 1:4,5
[mm] FIN] v [cm/sl FINl v Iecm/sl FINl v [cm/s] FIN]l v, [cm/s]
FS 15.20 133,0 x 4,0 3137 8,0 4705 53 5961 4,2 7059 3,6
159,0 x 4,5 2681 9.4 4022 6,2 5095 4,9 6033 4,2
177,8 x 5,0 2426 10,4 3640 6,9 4611 5,5 5460 4,6
FS 25.20 133,0x 4,0 5229 8,0 7843 583 9935 4,2 11765 3,6
159,0 x 4,5 4469 9.4 6704 6,2 8492 4,9 10056 4,2
177,8 x5,0 4044 10,4 6067 6,9 7685 515 9100 4,6
193,7 x 5,4 3744 11,2 5615 7,5 7113 5,9 8423 5,0
219,1x5,9 3346 12,5 5019 8,3 6357 6,6 7528 56
FS 50.20 159,0 x 4,5 8939 9.4 13408 6,2 16983 4,9 20112 4,2
177,8 x5,0 8089 10,4 12133 6,9 15369 55 18200 4,6
193,7 x 5,4 7487 11,2 11231 7,5 14226 59 16846 5,0
219,1x5,9 6692 1235 10038 8,3 12714 6,6 15056 5,6
244,5% 6,3 6049 13,8 9074 9,2 11493 7,3 13611 6,2
273,0x 6,3 5461 15,3 8191 10,2 10375 8,1 12287 6,8
298,5x7,1 5024 16,7 7535 11,1 9545 8,8 11303 7,4
323,9x7,1 4653 18,0 6979 12,0 8840 5] 10468 8,0
FS 110.18 177,8 x5,0 17796 9,3 26694 6,2 33812 4,9 40040 4,1
193,7x 5,4 16472 10,1 24708 6,7 31296 53 37061 4,5
219,1x5,9 14722 11,3 22083 7,5 27972 5,9 33124 5,0
244,5% 6,3 13308 1235, 19962 8,3 25285 6,6 29943 515
273,0x 6,3 12014 13,8 18020 9,2 22826 7,3 27031 6,1
298,5x7,1 11052 15,0 16578 10,0 20998 7,9 24867 6,7
\ 323,9x7,1 10236 16,2 15353 10,8 19448 8,5 23030 7,2)

B F = Sita ciggu [N]
B v_= Predkos¢ poczatkowa [cm/s]

4. Wymiary

4.1 FS 15.20

B Uwzgledniono 20% wspdtczynnik tarcia dla profili jednosciennych (grubos¢ profili 20mm)

169

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunkul)
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@ Przektadnia
slimakowa

@ Hamulec odérodkowy

© silnik

e Hamulec magnetyczny
© Wytacznik krancowy
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4.2 FS 25.20

@ Przektadnia
Slimakowa

@ Hamulec odérodkowy
© silnik

@ Hamulec uniwersalny
6 Wytacznik krancowy
@ Tryb rozruchowy

376
230

125

633 (0)+15)

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunkul)

4.3 FS50.20

Nl
@ Przektadnia
§ § $limakowa
(2) (3) (4) @ Hamulec odérodkowy
==t-i- O I ) US4 et -8
® o © silnik
o~
S — @ Hamulec uniwersalny
6 Wytacznik krancowy
~
Ll Tryb rozruchow:
& g18_|| O /
10. 130
84 198
754 (€)+20]

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunkul)

4.4 FS110.18

@
g @ Przektadnia
s $limakowa
~
,,,,,{ _ (1) 1 9 o 77977 L 9{ @ Hamulec odérodkowy
f ° = © silnik
o L o @ Hamulec uniwersalny
8
N ﬁ 6 Wytacznik krancowy
:;‘ Q Tryb rozruchowy
81 ms_||
128 165
105 239
892 (() +20)

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunkul)
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